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Gratulujemy zakupu Robota Koszgcego Honda. Jestesmy przekonani, ze bedziesz w petni zadowolony z
uzytkowania Robota Koszgcego Honda tak, jak my jesteSmy dumni z tworzenia najlepszej jakosci produktow do
pielegnaciji zieleni.

Naszym celem jest pomoc w uzyskaniu najlepszych rezultatéw koszenia oraz zapewnienie Ci bezpiecznej obstugi.
Niniejsza Instrukcja zawiera wszystkie potrzebne do tego informacje; prosimy zapoznac¢ sie z nig uwaznie.

Autoryzowani dilerzy maszyn i urzagdzen Hondy zapewniajg profesjonalng obstuge, a ich celem jest zapewnienie
petnej satysfakcji Klienta, dlatego w razie jakichkolwiek probleméw czy watpliwosci nalezy sie do nich zwracac z
wszelkimi zapytaniami.

Honda Motor Co., Ltd. zastrzega sobie state prawo do wprowadzania zmian bez wczesniejszego powiadomienia i
bez zaciggania jakichkolwiek zobowigzan.

Zaden fragment niniejszej instrukcji nie moze by¢ powielany w jakiejkolwiek formie bez pisemnej zgody Aries
Power Equipment Sp. z 0. o.

Instrukcja obstugi jest nieodtgczng czescig robota koszgcego i w przypadku odsprzedazy musi by¢ do niego
dotgczona.

Zwro¢ szczegolng uwage na informacje poprzedzone nastepujgcymi stowami;

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

Wskazuje na duze prawdopodobienstwo odniesienia powaznych obrazen ciala, a nawet $mierci, jesli nie
zastosujesz sie do instrukcji.

Wskazuje na mozliwos¢ odniesienia obrazen ciata lub uszkodzenia sprzetu, jesli nie zastosujesz sie do
instrukcji.

WAZNE:

Zawiera pomocne w trakcie uzytkowania informacje.

Jesli masz problem lub jakiekolwiek pytania dotyczgce robota koszgcego, skontaktuj sie z autoryzowanym
dilerem Hondy lub najblizszym autoryzowanym serwisem.

Roboty koszgce Honda zostaty tak zaprojektowane, aby zapewni¢ bezpieczehstwo i niezawodnos¢ dziatania, jesli
tylko sg uzytkowane zgodnie z instrukcjami producenta.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Aby zapewni¢ bezpieczenstwo operatora i oséb postronnych, uzytkowanie robota koszgcego wymaga
nadzwyczajnej uwagi i ostroznosci. Zapoznaj sie szczegétowo z Instrukcjg Obstugi przed uruchomieniem
urzadzenia, zaniechanie tego moze spowodowac zagrozenie dla zdrowia i zycia Uzytkownika, a takze
doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia.

* llustracje mogg sie rézni¢ w zaleznosci od typu.

Upewnij sig, ze Twqj diler uzupetnit dane dotyczagce SCHEMATU TRAWNIKA (m strona77) oraz
wypetnit ARKUSZ KONTROLNY DILERA (m strona 78) zawierajgcy szczegotowe informacje o
wykonanej instalacji i przeprowadzonej konfiguracji systemu urzadzenia.
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Jak dziata robot koszgcy Honda / Cechy

1 OPIS

8 Jak dziata robot koszacy Honda

® Konfiguracja systemu

Obszar koszenia jest wyznaczony przez przewdd graniczny, ktory emituje sygnat; gdy
robot koszgcy wykryje oznaczong granice zawraca i w sposob losowy scina trawe.
Gdy wyczerpuje sie bateria, robot powraca do stacji bazowej.

Transformator
u Transformator musi by¢ zainstalowany w
zacienionym, ostonietym przed deszczem miejscu

Stacja dokujaca

Wiece] Stgcja ‘Gokujgca musi byé .
niz zainstalowana przy zachowaniu
p odpowiedniej ilosci przewodu

m . " o
———— | granicznego. Z przodu stacji dokujgcej
musi znajdowac sie wigcej niz2 m
przewodu, z tytu stacji dokujgcej musi
by¢ wiecej niz 1 m przewodu
granicznego. Szczegotowe informacije
znajdziesz w rozdziale “Sprawdzenie
warunkow instalacji” (@ str. 12).

=
|

Paliki

Przewéd graniczny Przewdd zasilajgcy  Robot koszacy
Utéz przewdd zabezpieczajgc go

za pomocg palikéw lub zakopujgc

pod warstwg ziemi.

\\ &)=

Punkty startu koszenia Zegar pracy Wygoda

Mozesz okresli¢ punkty startowe, od ktérych kosiarka Robot Koszgcy Honda Po skonfigurowaniu robot

bedzie rozpoczynata koszenie. Okreslenie punktow posiada opcje wielokrotnych koszacy rozpoczyna i konczy

startowych pozwoli kosiarce dotrze¢ do trudno dostepnych ~ ustawien czasu pracy, dzieki  prace bez zadnego

miejsc. Odpowiednie utozenie przewodu granicznego i ktérym mozna okresli¢ dzieni  przypomnienia. Gdy kosiarka

ustawienie punktow Starowych, zwigkszy wydajnos$¢ pracy — czas jego dziatania. Mozesz wykona zaplanowany program

robota. UWAGA: skonfigurowa¢ urzadzenie tak, pracy lub gdy bateria jest

- Mozesz skonfigurowaé nastepujaca ilosé punktow @by pracowato w Twoje dni prawie roztadowana, robot

startu: wolne lub w czasie, ktory jest  automatycznie powraca do
HRM310: 3 punkty startu dla Ciebie najbardziej stacji bazowej i ponownie

HRM520: 5 punktow startu odpowiedni. taduje wewnetrzng baterie.



® Ulozenie przewodu granicznego

Jak dziata robot koszacy Honda / Cechy

Potozenie przewodu granicznego wyznacza parametry obszaru koszenia, obszar ten
moze zawierac wiele stref, na ktérych moze pracowac robot. W celu ustawienia punktéw
startowych koszenia i uzyskania szczegétowych informacji na ten temat, zapoznaj sie z
rozdziatem “4 USTAWIENIA MENU” (m str.24).

Nie nalezy uktada¢ przewodu granicznego w miejscach, gdzie
nachylenie terenu jest wieksze niz 10° (17%). W celu dostepu do
strefy o pochyto$ci mniejszej niz 10° (17%), mozna utozy¢ przewdd
graniczny réwnolegle do zbocza o nachyleniu wigkszym niz 10° (17%).

Sasiadujgce odcinki przewodu granicznego utéz

w odlegtosci 5 mm lub mniej od siebie

. Upewnij

sie, czy przewody nie zachodzg na siebie lub

nie krzyzujg sie na ktoryms odcinku.

\
A

w odlegtosci 30-50 cm od
@ granicy catkowitego
obszaru koszenia.

Uktadaj przewéd Uktadaj przewdd graniczny w

Uktadaj przewod graniczny wokot
graniczny w obiektow, ktére
odlegtosci 30-50 cm  robot musi omin
od duzych obiektow.

odlegtosci min. 1 m od

niebezpiecznych przeszkadd takich

ac. jak sadzawki czy doty.

Uktadaj przewod graniczny

Nieprawidtowo Prawidtowo

Mniej niz
Wiecej ni 10%.(17%)

10° (17%)

UWAGA:

- Upewnij sie, ze wypetniony jest “SCHEMAT TRAWNIKA” odpowiednio do utozenia przewodu granicznego ([ str 77).

Bezpieczenstwo

Ostrza robota koszgcego
zatrzymujg sie automatycznie,
gdy:

- podnosisz urzgdzenie;

- kosiarka znajdzie sie na
terenie o zbyt strome;j
pochytosci;

- robot przewrdci sie.

) 9

Ciche dziatanie

Silnik i obracajgce sie ostrza
robota koszgcego Honda
pracujg znacznie ciszej niz w
tradycyjnych kosiarkach
spalinowych.

® Uzyteczne funkcje

Zegar sezonowy (M str. 28)
Tempo wzrostu trawy zalezy od sezonu.
Dzieki tej funkcji, mozesz skonfigurowac

proporcje czasu koszenia dla kazdej z por

roku.
Zegar dyskretny (M str. 29)

Mozesz tak ustawi¢ obroty nozy, predkosé

jazdy oraz zegar aby robot pracowat jak
najciszej.

Koszenie spiralne (M s tr. 35, 37)
Dzieki tej funkcji, mozesz skoncentrowaé
prace robota na skoszeniu terenu
niedokoszonego, lub terenu gdzie trawa
rosnie szybko.

Koszenie krawedzi (M s tr. 34, 37)
Dzieki tej funkcji, mozesz skosic
nieskoszony pasek trawy wzdtuz
przewodu granicznego.

5
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Srodki ostroznosci

92 ZALECENIA BEZPIECZENSTWA

8 Srodki ostroznosci

Uwaznie zapoznaj sie z nastepujgcymi zaleceniami.

* Rece, stopy i wszystkie inne czesci ciata trzymaj z dala od obracajgcych sie ostrzy

* W czasie przeprowadzania czynnosci konserwacyjnych nie
dotykaj ostrych komponentoéw, takich jak ostrza lub tarcza tnaca. ®

W przeciwnym razie mozesz sie skaleczyc.

« Zawsze wcisnij reczny przycisk STOP zanim rozpoczniesz przy urzgdzeniu jakiekolwiek dziatania,
takie jak podnoszenie, odwracanie na bok lub spodem do géry. W przeciwnym razie mozesz
przypadkowo dotkng¢ ostrzy i powaznie sie skaleczyé.

» Lokalne przepisy prawa mogg okresla¢ minimalny wiek operatora.

» Pamietaj, ze odpowiedzialno$¢ za wypadki i zagrozenia bezpieczenstwa oséb trzecich lub ich
wiasnosci, spowodowane przez urzgdzenie, cigzy zawsze na operatorze lub uzytkowniku kosiarki.

» Osoby z rozrusznikiem serca lub uzywajgce podobnego typu sprzetu medycznego, powinny przed
rozpoczeciem pracy z robotem koszgcym lub wejsciem na teren pracy urzgdzenia skonsultowac sie z

lekarzem.

» Nigdy nie uzywaj robota w bezposrednim sgsiedztwie ludzi, w szczegdlnosci dzieci lub zwierzat.

* Nie jezdz na urzgdzeniu, ani tez nie popychaj na site lub nie uzywaij
do celéw innych, niz te do ktérych jest przeznaczone. W
przeciwnym razie moze dojs¢ do wypadku lub do uszkodzenia
robota koszgcego.

» Kos tylko obszar, ktory zostat doktadnie wyznaczony przez przewodd graniczny.

» Podczas pracy z kosiarkg nie uzywaj zraszaczy ani automatycznych
systemow nawadniajgcych trawnik, gdyz nie tylko mogtyby zostac
uszkodzone, ale i zachodzi ryzyko przedostania sie wody do
wnetrza robota koszgcego. Dostosuj zegar robota koszgcego do N
czasu dziatania innych urzadzen. / \‘

» Jedli zachodzi ryzyko wystgpienia niekorzystnych warunkéw pogodowych, takich jak burza czy
btyskawice, przerwij prace i odtgcz przewod zasilajgcy.

* Niektére czesci robota koszgcego mogg sie nagrzewac podczas bezposredniej ekspozycji na
promieniowanie stoneczne. Nie dotykaj mocno nagrzanych czesci urzadzenia, w przeciwnym wypadku
mozesz sie poparzyc.



@ Dla wiasnego bezpieczenstwa stosuj sie do zalecen

Srodki ostrozno$ci / Dla wiasnego bezpieczenstwa postepuj wedtug zalecen

Nigdy nie taduj baterii robota koszgcego za pomocg innego urzgdzenia niz specjalna stacja bazowa.
W przeciwnym razie moze dojs¢ do wypadku lub uszkodzenia sprzetu.

Jesli kabel zasilajgcy ulegnie uszkodzeniu, natychmiast przerwij prace i skontaktuj sie z
autoryzowanym serwisem.

Jesli na obszarze pracy robota koszgcego sg jakies$ dziury lub jamy (np. krélicze nory itp.), zasyp je tak,
aby wyréwnac teren. Okresowo sprawdzaj, czy koszony teren jest wolny od dziur i innych nieréwnosci.

Gdy przenosisz robota koszgcego, najpierw go wytacz i uchwy¢ w sposéb opisany w niniejszej
instrukcji (patrz str. 58), z ostrzami skierowanymi z dala od Ciebie.

Gdy przenosisz robota koszgcego upewnij sie, ze trzymasz urzgdzenie w
miejscach specjalnie do tego przeznaczonych (patrz str. 58). Jesli
przenosisz kosiarke w inny sposob, ryzykujesz zranieniem przez ostrza
lub gniazdo tadowania. Istnieje rowniez wtedy ryzyko upuszczenia i tym
samym uszkodzenia kosiarki.

VMLSN3ZO3IdZ39 VINIOIIVZ ¢ I

Na czas przeprowadzania czynnosci konserwacyjnych zaktadaj grube
rekawice robocze. W przeciwnym razie mozesz sie skaleczy¢ ostrzami. w w

Przed rozpoczeciem pracy zawsze sprawdzaj koszony obszar i usuh
z tego terenu wszelkie gatezie, kamienie i inne przedmioty obce,
ktére mogg spowodowacC uszkodzenie ostrzy i przerwanie pracy
robota. Jesli tego nie zrobisz, zwigkszasz takze ryzyko odniesienia
obrazen spowodowanych przez wyrzucone spod kosiarki przedmioty
lub uszkodzenia urzgdzenia.

TN
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Gdy przeprowadzasz konserwacje robota koszgcego, upewnij
sie, ze najpierw wcisnates reczny przycisk STOP i urzgdzenie
zatrzymato sie. W przeciwnym razie moze dojs¢ do wypadku.

U6z przewdd graniczny tak, aby lezat mocno i sztywno na ziemi oraz dokonaj okresowego
sprawdzenia, czy nie jest zbytnio obluzowany. Jesli przewdd bedzie wystawat z ziemi, Ty lub kto$ inny
moze sie 0 niego potkng¢ i upasc.

Nie dotykaj przewodu w miejscu, w ktérym zostat uszkodzony lub przeciety. Grozi to zranieniem lub
porazeniem prgdem.

Jesli przewod graniczny zostat przeciety lub uszkodzony, wytgcz kosiarke, wyjmij wtyczke
transformatora z gniazda zasilania (w budynku) i skontaktuj sie z serwisem.

Nie dotykaj gniazda tadowania. Dotknigcie gniazda naraza Cie na obrazenia ciata.



Dla wtasnego bezpieczenstwa postepuj wedtug zalecen

* « Przestrzegaj nastepujgcych zalecen, gdy masz kontakt z gniazdem zasilania (budynek), przewodem
zasilajgcym i transformatorem. W przeciwnym razie mozesz doznac¢ porazenia pradem.
- Nie dotykaj gniazda zasilania (budynek), kabli elektrycznych i transformatora mokrymi rekoma.
- Nie dotykaj gniazda zasilania (budynek), kabli elektrycznych i transformatora, jesli sg one mokre.
- Jesli izolacja przewodu transformatora jest uszkodzona, natychmiast przerwij prace i skontaktuj sie
z dilerem.

* Przeprowadzaj okresowe kontrole stanu transformatora, gniazd i kabli zasilania, aby upewni¢ sie, ze nie
nagromadzit sie w nich brud, kurz i inne rzeczy, ktére nie usuniete mogtyby spowodowacé pozar.

« Upewnij sie, ze wszystkie ZALECENIA BEZPIECZENSTWA sg jasne i zrozumiate dla osdb, ktére
mogag miec¢ stycznos¢ z obstugg robota koszgcego. W przeciwnym razie moze dojs¢ do wypadku.

* Przy podtgczaniu wtyczki do gniazda trzymaj ja w miejscu do tego przeznaczonym. Jesli bedziesz
nieprawidtowo trzymat wtyczke, mozesz dozna¢ porazenia prgdem w momencie, gdy wtyczka zetknie
sie z okolicg gniazda

» Osoby, ktére dobrze nie zapoznaty sie z instrukcjg obstugi, nie powinny w zaden sposéb obstugiwaé
robota koszgcego, z wyjgtkiem co najwyzej wytgczenia urzgdzenia.

» Gdy zblizasz sie do pracujgcego robota koszgcego, uwazaj na przedmioty i materiaty, ktére mogg
zostac rozrzucone przez ostrza kosiarki.

* Nigdy nie probuj samodzielnie manipulowac¢ przy urzadzeniu. Moze to doprowadzi¢ zaréwno do
wypadku, jak i uszkodzenia robota koszgcego.

Utylizacja
Aby chroni¢ srodowisko naturalne, nie pozbywaj sie zuzytego robota koszgcego, ani baterii itp. po

prostu przez wyrzucenie produktow tych do $mieci komunalnych.
Zapoznaj sie z lokalnymi przepisami lub skontaktuj w tej sprawie z autoryzowanym dilerem Hondy.




Umiejscowienie naklejki

@ Lokalizacja oznakowania

® UMIEJSCOWIENIE NAKLEJEK OSTRZEGAWCZYCH

Robot koszacy powinien by¢ uzytkowany z nalezytg uwagg i ostroznoscig. Dlatego tez na réznych miejscach
urzgdzenia umieszczono naklejki z piktogramami, w celu przypomnienia uzytkownikowi o podjeciu
najwazniejszych srodkéw ostroznosci. Znaczenie tych naklejek jest w petni wyjasnione ponizej. Naklejki te sg
integralng czescig urzadzenia, dlatego jesli ktérakolwiek odklei sie lub stanie sie nieczytelna, nalezy
skontaktowac sie z autoryzowanym dilerem w celu nabycia nowej naklejki na wymiane. Prosimy o doktadne
przeczytanie zalecen bezpieczenstwa w odpowiednim rozdziale niniejszej instrukcji.

/!\?L

(R
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Ostor

,
Honda France

Manufacturing S.A.S.
Nazwa i adres Rue des Chataigniers
producenta Pole 45 - 45140 Ormes
France

Modelityp — @ |

Nr seryjny ———eolll|

Rok produkcji-eli[ |
Szeroko$é cieccia ————@l[ lem
Napiecie znamionowe——el DC[ |V
Moc znamionowa ———oHl[ W WS

Masa (Ciezar———eoH [ kg f‘_j‘

Znak CE ﬁ°_
ez

4 )
Robot koszacy Honda jest zaprojektowany taka
/\ by zapewniaé bezpieczng i niezawodng prace
! jesli tylko jest uzytkowany zgodnie z instrukcja.
Doktadnie zapoznaj sie z Instrukcjg obstugi
-| przed uruchomieniem urzadzenia. Zaniechanie
|——| tej czynnosci moze skutkowaé¢ doznaniem
L obrazen lub uszkodzeniem sprzetu.
J
4 )
/}2 Wszystkie osoby postronne oraz zwierzeta
" trzymaj z dala od obszaru pracy robota
I(_)IH| koszacego.
\ J
4 )
/DE\ Nie dotykaj obracajacych sie ostrzy.
- Uwaga, ostre narzedzie: obracajgce sie ostrze.
Wyltacz urzadzenie przed rozpoczeciem
@ obstugi lub podniesieniem kosiarki.

\ J
4 )
/s’:& Nie wolno jezdzi¢ na maszynie. Urzadzenie to

. nie jest zabawka, trzymaj dzieci z dala od
% robota koszacego.
\ J

® UMIEJSCOWIENIE ZNAKU CE, NUMERU
SERYJNEGO, | INNYCH INFORMACJI

Nazwa i adres producenta, znak CE, numer seryjny i inne
informacje znajdujg sie na tabliczce znamionowej przedstawionej
na ponizszym rysunku.

)¢

Nie wyrzucaj zuzytych sprzetéw elektrycznych do zwyktych odpadow
komunalnych. Jesli urzadzenia elektryczne zostang zutylizowane
poprzez zwykte wyrzucenie na wysypisko, substancje szkodliwe
mogg wyciec i dosta¢ sie do tancucha pokarmowego, uszkadzajgc
twoje zdrowie i samopoczucie. W celu uzyskania szczegotowych
informaciji o utylizacji urzadzenia, skontaktuj sie z dilerem lub lokalng

jednostkg zbiorki zuzytego sprzetu elektrycznego.

9

SNOILONYLSNI ALIHVS ¢ I



Opis elementéw urzagdzenia

3 PRZYGOTOWANIE

@ Opis elementéw

® Robot

Widok z gory Widok z dotu
Pokretto regulacji wysokosci

Gniazdo tadowania

Przednie kétka
samonastawne (X2)

r Tarcza tnaca

| Ostrza (X3)

Gdy wcisniesz reczny
przycisk STOP, otwiera sie
pokrywa panelu
sterowania.

Uchwyt do przenoszenia
Panel sterowania

Tylne kota (napedu) (x2)

@ Stacja dokujaca

Wtyczka tadowania
Robot koszgcy taduje wewnetrzng baterie
w stacji bazowej. Urzgdzenie powraca do
<—— Sruba stacji bazowej po zakonczeniu pracy lub
llos¢: 7 gdy poziom natadowania baterii jest niski.
(Mozesz ustawi¢ poziom natadowania
baterii wywotujgcy powrot robota do stacii
w zakresie od 10% do 50%.)

® Akcesoria

=
Transformator Przewéd zasilajacy Przewéd graniczny
Zamontuj transformator ponad ziemig. Podtacz przewdd zasilajgcy Ut6Z przewdd graniczny wokét
Po dokonaniu wszystkich pozostatych  do transformatora i do staciji terenu, na ktérym robot
potgczen, na koniec podtgcz bazowe;j. koszacy ma pracowac.
transformator do gniazda zasilania (w Dtugos$c¢ dla HRM310: 200 m
budynku). Diugos¢ dla HRM520: 300 m

10



®Panel sterowania

Wyswietlacz
Gdy kosiarka jest uruchomiona,
tutaj wy$wietla sie ekran gtéwny | ’ )

Opis elementéw urzgdzenia

i pozostate menu.

Przycisk On
Wcisnij, aby wigczy¢ kosiarke.

Przycisk Off

Wcisnij, aby wytaczy¢ kosiarke. \&

WAZNE:

- Gdy zasilanie jest wytgczone,

zegar nie

Przycisk "Stacja"

Wcisnij, aby robot koszgcy
automatycznie powrdcit do stacji bazowej
po zamknieciu pokrywki wyswietlacza.

@ Ekran gtéwny

Przycisk wyboru trybu pracy kosiarki dla
ktorego status ustawien jest wyswietlany:

Przyciski w gére / w dot
Wcisnij, aby przejs¢ do poprzedniej /
nastepnej pozycji na wyswietlaczu.

Przycisk “Powrét”
Wcisnij, aby wréci¢ do poprzedniego
menu.
(W pewnych przypadkach przycisk
ten nie moze by¢ uzyty.)

Ol

dziata.

Man,

®o

J

Przycisk “Enter”

Wcisnij, aby wej$¢ w wybrang
opcje menu.

Przyciski numeryczne
Wcisnij, aby wejs¢ w okreslone opcje wyswietlane na ekranie.
Jesli z lewej strony pozycji menu znajduje sie numer, mozesz
wcisng¢ odpowiadajgcy na klawiaturze numerycznej, aby
podswietli¢ dang pozycje menu.

— Przycisk wyboru trybu Auto / Recznego

Przy wyswietlonym ekranie gtéwnym, wcisnij aby
przetgczy¢ tryb pracy na Auto lub Reczny. Szczegotowe
informacje “4 USTAWIENIA MENU” (m strona 24).

Man

lkona Opis
Ustawiony
tryb Auto.
Aktywny tryb

Reczny i brak
ustawien zegara

Robot koszgcy
powrdci do
stacji dokujgce;j.

Nazwa pierwszego poziomu menu—= Zaqgar czasu prac
H__ .Zegar czasu prac

Wybieralne pozycje menu i
status biezgcych ustawien.

—>

17:01

Pt

L Przycisk Menu, po wybraniu ktérego pokazuje sie gtbwne menu.

® Ekran wyboru opcji

Aktualna godzina i dzien tygodnia

17:01

2.Punkty startu pracy
3.Zegar sezonowy
4.Zeqgar dyskretny

[® ON O OFF |

Pt

Mozesz wyswietli¢
poprzedni ekran,
wciskajac przycisk ©.

L Woybieralne okienka ktére zaznaczasz

poprzez wciéniecie przycisku (©).

Paliki

Uzywaj palikéw do
przymocowywania przewodu
granicznego w miejscu
podczas jego rozktadania. llos¢

dla HRM310: 200

llos¢ dla HRM520: 300

Un

taczniki przewodu granicznego
Uzyj tacznikéw do potgczenia przewodu
granicznego i podtgcz go do stacji
dokujace;.

llos¢: 2

Linijka
Czes¢ opakowania niniejszego
produktu jest linijka.

Podczas instalacji przewodu
granicznego moze by¢ uzywan
do sprawdzania stanu
przewodu.

a

11
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Instalacja

. Instalacja

12

Zdecydowanie zalecamy, aby instalacje robota koszgcego przeprowadzit autoryzowany diler Hondy. Montaz

wykonany przez specjalistow autoryzowanego dilera / serwisu Hondy zapewni poprawnos$¢ dziatania

urzgdzenia.

Kontrola warunkow instalacji

Sprawdz u dilera, ktéry wykonat instalacje, czy stacja dokujaca i przewdd graniczny zostaty zamontowane
zgodnie z ponizszymi warunkami. Okresowo upewniaj sie takze, czy te warunki sg wcigz spetniane.

Jesli ktoérykolwiek z ponizszych warunkow nie jest spetniany, skonsultuj sie z dilerem.

Zalecane jest, aby zasilanie sieciowe byto zamontowane w zgodzie z lokalnymi przepisami.

® Warunki montazu stacji dokujacej

Rysunek

Warunki

» Stacja dokujgca musi by¢ zainstalowana na
réwnej nawierzchni o nachyleniu nie wiekszym
niz 5° (8.7%).

« Stacja dokujgca nie moze by¢ wygiegta.

» Sruby muszg by¢ doktadnie dokrecone.

* Przed montazem stacji dokujgcej, sprawdz
podtoze, ktdérego stan moze byé rézny w
zaleznosci od pory roku. Moze zachodzi¢
koniecznos$¢ konserwacji terenu w ciggu sezonu.
* Przy montazu stacji dokujgcej bezposrednio na
trawniku, przytnij trawe, na ktorej bedzie stata
stacja najkrocej jak to mozliwe.

* Przy nieprawidtowym montazu stacji dokujacej,
kosiarka moze nie tadowac sieg.

Prawy tgcznik przewodu
granicznego (Type 0)

Robot koszgcy powraca do stacji po petli
zgodnie z ruchem wskazowek zegara lub
przeciwnie.

Nalezy rowniez podtgczy¢ tgczniki przewodu
granicznego do terminali stacji dokujacej,

Kierunek wjazdu do bazy zgodnie z tabelg obok.
CW (zgodnie ze wskazowkami ACW (przeciwnie do ruchu WAZNE
zegara) kazé .
a) E»Q——I wsrioiezt)?@._ 5 -
Dlugosé | | | I - Jedli posiadasz robota koszgcego
przewodu | O | I 0 I HRM310, maksymalna dtugo$é
graniczne- .
go __ = - I przewodu granicznego to 400 m.
Lewy facznik Prawy tacznik Lewy facznik | Prawylgcznik
przewodu przewodu przewodu przewodu
0-800 m Typ 2 Typ O Typ 2 Typ 0
Sciezka A Sciezka B
r———TTTT—TT7—7—7—=« = STt T T a
i | : Ro : » Przewdd graniczny musi zosta¢ utozony
| : | | wedtug rysunku po lewo ($ciezka A lub
: | : || sciezka B).
| : | 2m | » W sgsiedztwie stacji nie mogg znajdowac sie
: 1 m : : i’adne przedmioty: Sciezka A: 1 m od stacji,
bm— o L) 4 =G e ————— 4 | Sciezka B: 2 m od stacj.
Wiecej niz Wiecej niz 0-20 cm Wiecej niz » Na obszarze pracy w poblizu stacji dokujgcej
2m Tm im nie moga znajdowac sie zadne przedmioty
F————— e — - obce (zacieniony obszar na rysunku).
| | » Przewdd graniczny pod stacjg dokujgcg musi
: : by¢ utozony na zewnatrz obszaru pracy.
| | * Dopilnuj aby diler utozyt przewdd skrétu do
| | bazy.
N j




Instalacja

® Warunki utozenia przewodu granicznego

Rysunek

Warunki

Wysokos¢ obiektow, na ktére robot

® koszacy moze wjechac
>~

mvao

o

Utéz przewdd graniczny wokét obiektéw, na
ktore robot koszgcy moze wjechaé (np. gtazy,
korzenie drzew, itp.); obiekty te muszg zostac
wytgczone z obszaru pracy robota.

—»| | <« Maks.
5 mm
odstepu

Skrzyzowane

O

Poczagtkowy i koncowy odcinek przewodu
granicznego, wyznaczajgcego teren pracy,
powinny przebiega¢ obok siebie w odstepie do
maksimum 5 mm. (Jednakze nie powinny sie
pokrywac, czy tez krzyzowac).

Odlegtos¢é miedzy przewodem granicznym, a
duzym obiektem musi wynosi¢ 30 cm to 50

m. (Odlegtos¢ ta moze zosta¢ zredukowana
do 30 cm jesli ustawisz niska warto$¢ w opcji
[Przekroczenie przewodu]. Aby uzyskaé
szczegotowy informacje, skontaktuj sie z
dilerem.)

Ustaw ogrodzenie wokét obszaru, gdzie robot
mogtby wpasé, takich jak nierowne podtoze,
sadzawki, baseny, podjazdy, lub inne obszary
Z réznicg wysokosci.

Wiecej niz
® 10° (17%)

Mniej niz
10° (17%)

Nie ukftadaj przewodu granicznego na terenie
o nachyleniu wigkszym niz 10° (17%).

W celu dostepu do strefy o pochytosci
mniejszej niz 10° (17%), mozna utozy¢
przewdd graniczny réwnolegle do zbocza o
nachyleniu wiekszym niz 10° (17%).

Przewod graniczny powinien by¢ tak utozony,
aby nigdzie nie byto nadmiaru wolnego kabla.

Promien

-
|
|
| 30 m
|
|
|
|
|
|
L

Robot koszgcy odbiera sygnat emitowany
przez przewdd graniczny w promieniu 30 m.

Jesli urzadzenie znajdzie sie w miejscu
obszaru pracy, gdzie w promieniu 30 m
przewod graniczny nie zostat utozony, robot
koszgcy nie wykryje sygnatu i zatrzyma sie.

c—==- ===
|

| | | |

| | | |

| ——— | ———

| _- | 4

L’& Kat ostry !.’___,\/Kat prosty lub

rozwarty

Przewdd graniczny musi by¢ potozony tak, aby
w zadnym miejscu nie byt zagiety pod katem
ostrym. (Katy powinny by¢ wigksze niz 90°.)

13
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Konfigurowanie ustawien robota

8 Konfiguracja robota koszacego

Po uruchomieniu robota po raz pierwszy, pojawi sie wstepna konfiguracja i kreator instalaciji.

We wstepnej konfiguracji, mozesz ustawi¢ jezyk wyswietlania menu, dzien tygodnia oraz godzine, i
utworzy¢ wtasny kod PIN (Personal Identification Number).

W kreatorze instalacji, mozesz skonfigurowaé ustawienia pracy twojego robota koszgcego.

WAZNE:
- Jesli twoj diler wprowadzit juz dane do kreatora instalacji, ekran kreatora instalacji nie wyswietli sie.

@ Wiaczenie zasilania

Po natadowaniu baterii, wcignij przycisk (D (On) aby wigaczyé robota.
Przycisk (D (On) umieszczony jest na panelu sterowania w tylnej czesci robota koszacego.

- Wskazuje na mozliwos$¢ odniesienia obrazen ciata lub uszkodzenia sprzetu, jesli nie zastosujesz sie do
instrukciji.

Wecisnij reczny przycisk STOP.
1 Pokrywa panelu sterowania otworzy sie.

Reczny przycisk STOP

Zasilanie jest wigczone i wyswietlony zostaje ekran wstepnej konfiguracii.

14



Konfigurowanie ustawien robota

®@ Wstepna konfiguracja

Podczas pierwszego uruchomienia wyswietli sie wstepna konfiguracja, w celu ustawienia jezyka menu,
daty oraz godziny, oraz ustawienia twojego kodu PIN (Personal Identification Number).

- Upewnij sie, ze wcisnales reczny przycisk STOP przed rozpoczeciem ponizszej procedury.

1 Wybierz preferowany jezyk i wcisnij przycisk Ustawienie1
WAZNE: Konfiguracja wstepna
- Ustawienia fabryczne wyswietlanego \Wybierz jezyk
jezyka sg nastepujgce: J
EAE/EAB/EAS: Ustawienie 1 2.Deutsch
EAEN: Ustawienie 2 2 : ::t;ﬁ neais
Je§I| chcesz ustawi¢ inny jezyk, skontaktuj sie 5 Nederlands
z dilerem.
Ustawienie2 Ustawienie 3
Konfiguracja wstepna Konfiguracja wstepna
WEbierz lﬁzik Wébierz lﬁzik
o O
2.Svenska 2.Dansk
3.Norsk 3.Francais
4 .Espanol 4.Suomalainen
5.Polski 5.Cestina
Wprowadz date w formacie {Dzien}/{Miesiac}/{Rok} Konfiguracja wstepna
2 i godzine w formacie 24-godzinnym.
Ustaw date i godzine
D/MM/20RR
__:__(24h)
[ OK |
3 Wybierz [OK] i wci$nij przycisk © . Konfiguracja wstepna

Utworz kod PIN

.

Wprowadz kod PIN za pomocg przyciskow numerycznych.

Wybierz [OK] i wcisnij przycisk ©. Konfiguracja wstepna zakonczona
5 Wyswietli sie komunikat “Konfiguracja wstepna
.
Jesli wybierzesz_[Z.Ponéyv konfiguracje V\{stepng], ' reatornSIaC - t
mozesz ponownie ustawié elementy konfiguracii -Fonow kontiguracje wstepng
wstepnej.
Koniec

Wstepna konfiguracja zostata zakonczona. Przejdz do kreatora instalacji aby skonfigurowa¢ parametry
pracy twojego robota koszgcego.

15
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Konfigurowanie ustawien robota

@Konfiguracja ustawien poprzez kreatora instalaciji

16

Kreator instalacji przeprowadzi cie przez konfiguracje ustawien pracy robota koszgcego jak nastepuje:

Konfigurowanie i

Pozycja menu Zastosowanie . .
testowanie ustawien
[1.Uktad ogrodu] Konfigurowanie ustawien zwigzanych | - Kierunek wjazdu robota do stacji
z utozeniem przewodu granicznego. dokujgcej.
Wartosci tych ustawien sg powigzane | - Dtugo$¢ przewodu granicznego.
z innymi ustawieniami. - Rozmiar ogrodu.
- Obecnos¢ waskich przejazddéw.
[2.Punkty startu Konfigurowanie ustawien punktow - Kierunek punktéw startu koszenia.
koszenia ] startu koszenia, umozliwiajgce - Odlegtos¢ punktow startowych od
robotowi rozpoczynanie koszenia w stacji dokujgcej.
réznych miejscach. - Proporcje czasu, w ktérym robot

kosi w poszczegolnych obszarach.

Testowanie punktéw startu koszenia

[3.Test punktéw ! .. - Testowanie ustawien kazdego z
startu] skonfigurowanych w pozycji menu punktow
[2.Punkty startu koszenial. '
[4.Zegar czasu Ustawienie zegara pracy robota, - Dni i godziny pracy
pracy] aby kosit zgodnie z - Sezonowy czas pracy

harmonogramem.

WAZNE:

- Przed uruchomieniem kreatora instalacji, potwierdz u dilera kompletnos$¢ instalacji stacji dokujgcej i
utozenia przewodu granicznego.

- Przed uruchomieniem kreatora instalacji musi by¢ wypetniona LISTA KONTROLNA DILERA na koncu
Instrukcji Obstugi.

- Jesli LISTA KONTROLNA DILERA na koncu Instrukcji Obstugi zostata wczesniej wypetniona przez dilera,
odnos sie do niej podczas konfigurowania ustawien w kreatorze instalac;ji.

- Po zakonczeniu konfiguracji ustawien w kreatorze, mozesz zmienia¢ wartosci ustawien w menu.

Szczegodtowe informacje znajdziesz w rozdziale “4. USTAWIENIA MENU (@ strona 24).

Ustawienia uktadu ogrodu

Za pomocg tych ustawien mozesz wprowadzi¢ do robota informacje o uktadzie ogrodu.

Wybierz [1.Kreator instalacji] i wcisnij Konfiguracja wstepna zakonczona
1, 1 przycisk ©.

Wyswietli sie ekran gtowny kreatora instalacji. 1.Kreator instalacii

2.Pondw konfiguracje wstepng

Koniec

Wybrany [1.Uktad ogrodu]. Wciénij przycisk © aby Kreator instalacii
1 -2 skonfigurowa¢ uktad ogrodu.

Wyswietli sie ekran uktadu ogrodu.
yswietli sig Uxiadu ogrodu 1.Uktad ogrodu

2 .Punkty startu koszenia
3.Test punktéw startu
4 .Zegar czasu pracy




-3

-5
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-9

Wybierz [Zgodnie ze wskazéwkami] lub
[Przeciwnie do wskazéwek] w zaleznosci od
ulozenia stacji dokujacej i przewodu granicznego,
i wcisnij przycisk (©.

Wybierz [Dalej] i wci$nij przycisk ©.

Wprowadz wartos¢ diugosci przewodu
granicznego i rozmiar ogrodu.

WAZNE:

- W sprawie szczegotéw odnosnie dtugosci
przewodu granicznego lub rozmiaru ogrodu,
skontaktuj sie z dilerem.

- Wprowadz dokftadng dtugos$¢ przewodu poniewaz
dane, ktére konfigurowane sg automatycznie, sg
powigzane z wprowadzong dtugoscig przewodu.
Wybierz [Dalej] i wcisnij przycisk ©.

Potwierdz podiaczenie przewodu granicznego do
terminali stacji dokujacej zgodnie z wyswietlanym
obrazkiem. Wybierz [OK] i wcisnij przycisk ©) .

WAZNE:

- Szczegotowe informacije znajdziesz w “Warunki
instalacji stacji dokujgcej” (m strona 12).

Wybierz [Tak] lub [Nie] na pytanie o waskie
$ciezki przejazdu i wprowadz warto$¢ minimalnej

Wybierz [Dalej] i wci$nij przycisk ©) .
Konfiguracja ukfadu ogrodu jest zakonczona.
Wyswietli sie gtdowny ekran kreatora instalacji, na
ktérym [1.Ukfad ogrodu] bedzie odhaczony.

WAZNE:

- Jesli chcesz zmieni¢ parametry w powyzszych
ustawieniach, wybierz to menu ponownie. Mozesz
zmieni¢ ustawienia za pomocg kreatora instalacji.

- Potwierdz nastepujgce ustawienia

Ustawienia dokowania — Szerokos¢ Sciezki
Ustawienia punktéw startowych — Szerokos$¢ sciezki
- Wprowadz prawidtowo waskie Sciezki przejazdu w
ogrodzie. Przetestuj ustawienia poniewaz robot
automatycznie ustawia szeroko$¢ przejazdu
wyjazdu i powrotu.

Konfigurowanie ustawien robota

Ukfad ogrodu 1/7

Kierunek wjazdu do stacji
KZgodnie ze wskazowkami (CW)

OPrzeciwnie do wskazowek(ACW)¥)

B

| Dalej

Ukfad ogrodu 217

Dtugo$¢ przewodu granicznego
i _ _ m (MAX800m)

Rozmiar ogrodu

__ m?*(MAX3000m?)

Dalej

Uktad ogrodu 2/7
Podtgczenie staciji
=] 0]
M
1> 4
Uktad ogrodu 3/7

Czy w ogrodzie sg
waskie przejscia?
O Tak O Nie
Minimalna szerokos$c¢ sciezki dojazdu
do strefy — %rzewéd do przewodu

cm
Dalej

(700-300cm)

17
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Konfigurowanie ustawien robota

2. Ustawienie punktow startu koszenia

18

Za pomocg tych ustawien, mozesz skonfigurowac punkty startu koszenia robota.
Jesli ustawisz punkty startu koszenia i potgczysz je z ustawieniem zegara czasu pracy, zapewnisz
efektywne koszenie twojego ogrodu.

2-1

2:2

2:3

Wybierz [2.Punkty startu koszenia] i wcisnij
przycisk © aby skonfigurowaé punkty startu
koszenia. Wyswietli sie ekran punktéw startowych.

Wybierz [Tak] lub [Nie] w odpowiedzi na pytanie o
dodatkowe punkty startu i wcisnij przycisk © .
Jesli wybrates [Tak], przejdz do etapu 2-3.

Jesli wybrates [Nie], nie zostang dodane nowe punkty
startu i wyswietli sie gtdowny ekran kreatora instalacji.

WAZNE:

- Jesli wybrates [Nie], [2.Punkty startu koszenia] i
[3.Test punktéw startu] zostang odhaczone na
gtébwnym ekranie kreatora instalac;ji.

- W przypadku wybrania [Nie], robot zawsze
bedzie rozpoczynat koszenie od stacji bazowe;j.

Wybierz (od Iewej)e' lub © (od prawej), wprowadz
odlegtosé punktu startu od stacji dokujgcej oraz
wprowadz wspotczynnik (procent) rozpoczynania
pracy w danym punkcie.

Powtorz powyzsze operacje dla wszystkich punktow
startu, ktére chcesz skonfigurowac.

WAZNE:

- Mozesz skonfigurowac podang liczbe punktow
startu dla konkretnych modeli:

HRM310: 3 punkty startu

HRM520: 5 punktéw startu

- Wprowadz wspotczynniki procentowe na podstawie
rozmiaru catego ogrodu oraz obszaréw kazdego z

punktéw startu.

Nawet jesli robot rozpoczyna prace od punktu startu
koszenia, kosi na obszarach innych niz ustawiony.

Wybierz [Dalej] i wcisnij przycisk ©).

Konfiguracja punktéw startu koszenia jest zakonczona.
Wyswietli sie ekran gtowny kreatora instalacji [2.Punkty
startu koszenia] sg odhaczone.

WAZNE:
- Jesli chcesz zmieni¢ parametry w powyzszych

ustawieniach, wybierz to menu ponownie. Mozesz

zmieni¢ ustawienia za pomocg kreatora instalaciji.

Kreator instalacii

v 1.Uktad ogrodu
3.Test punktéw startowych
4.Zegar czasu pracy

Punkty startu koszenia
‘_

- 1

Czy potrzebne sg
dodatkowe punkty startu ?
Nie

Punkty startu koszenia 4/7
Punkt &/ © i0-400mi
1 0O/0 m %
2 o/ __ m %
3 o/ __ _m _ %
4 0O/0 . m %
5 Oo/0 _ _ _m o %
Dalej




3. Testowanie punktéw startowych

Za pomocg tego testu, mozesz sprawdzi¢ punkty startowe, ktére dodate$ w [2.Punkty startowe koszenial.

WAZNE:

Konfigurowanie ustawien robota

- Przeprowadz kazdy test gdy robot znajduje sie w stacji bazowe;j.

3-1

32
33

35

Wybierz [3.Test punktow startowych] i
wcisnij przycisk © aby sprawdzié¢ punkty
startu.

Wybierz numer punktu startu i wcisnij przycisk ©.
Wyswietlona zostanie informacja o wybranym punkcie.

Potwierdz wprowadzone informacje o wybranym
punkcie starty koszenia.

Zamknij pokrywe panelu sterowania.

Robot koszacy ruszy w kierunku wskazanego punktu
startu. Gdy test zakonczy sie pozytywnie, robot
koszacy potoczy sie powoli od minimalnego do
maksymalnego kata wyjscia, i ustyszysz sygnat
dzwiekowy zakonczenia testu.

Wecisnij reczny przycisk STOP.

Pokrywa panelu sterowania otworzy sie.

Na wys$wietlaczu pojawi sie komunikat “Test
powrotu do bazy”.

Kreator instalacji

v 1.Uktad ogrodu

v 2.Punkty startu koszenia
3. Test punktéw startowych

4.Zegar czasu pracy

Test punktéw startowych 5/7

PunktG'/© i0-400mi
1 ®/0O 80 m

2 ®/O0 150m

3 O0/X 6 0m

4 ®/O 0Om

5 ®/0O Om

0 Baza Dalej
Te s t punktow startu
Punkt 1

Lokalizacja CW 80m

Zamknij panel aby rozpoczg¢

19
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Konfigurowanie ustawien robota

20

36

37

38

39

310

Wybierz odpowiedz [Tak] lub [Nie] na pytanie o
wynik testu i wcisnij przycisk (©.

Jesli wybrates [Tak], przejdz do etapu 3-7.

Jesli wybrate$ [Nie], wyswietli sie komunikat “Czy
chcesz zmodyfikowac punkty startu?” i mozesz zmienic
ustawienia parametrow punktow startu.

WAZNE:

- Szczegdtowe informacje dot. ustawien punktow
koszenia znajdziesz w punkcie 2-3 “2.
Ustawienia punktow startu” (@ strona 18).

Zamknij pokrywe panelu sterowania.
Robot koszgcy powrdci do stacji bazowe;.

Gdy robot wjedzie do stacji dokujacej, wcisnij
reczny przycisk STOP.
Pokrywa panelu sterowania otworzy sie.

Wybierz odpowiedz [Tak] lub [Nie] na pytanie o
wynik testu i wcisnij przycisk ©.

Jesli wybrates [Tak], wyswietli sie ekran Punkty startu
koszenia aby skonfigurowa¢ ustawienia tychze
punktow.

Jesli wybrates [Nie], przejdz do kroku 3-10.

Po tescie punktow startu wybierz [Dalej] i

wcisnij przycisk ©.

Wyswietli sie ekran gtéwny kreatora instalacji i punkt
[3.Test punktow startowych] jest odhaczony.

WAZNE:

- Jesli chcesz przeprowadzi¢ kolejny test, wybierz
to menu ponownie. Mozesz przeprowadzi¢ test
punktow startu za pomocg kreatora instalac;ji.

Test punktéow startowych

Test powrotu do bazy

Tak

Nie

Test punktéw startowych

Czy chcesz zmodyfikowac
punkt rozpoczecia pracy ?

Tak

Nie

Test punktow startowych

5/7

15
6

W KX OX P
00X O[m
cocoo
3333

OO WN
Q
N
W)

Punkt /9 0-400m
* 80 m

Dalej




Konfigurowanie ustawien robota
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- Szczegdty ustawien zegara czasu pracy, znajdziesz w
"4. USTAWIENIA MENU” (m strona 24).

- W zwigzku z zaleznoscig rezultatow koszenia od
parametréw, ktére sg automatycznie konfigurowane
przez system, moze zaj$¢ koniecznos¢ regulaciji
parametréw pracy kosiarki. Jesli nie znasz
szczegotow konfiguracii, skontaktuj sie z dilerem.

WAZNE:

- Mozesz wybrac inne dni pracy robota koszgcego.

Potwierdz dni, ktére zostaty automatycznie
wybrane biorgc pod uwage dtugosé przewodu
granicznego oraz rozmiar ogrodu. Wybierz [Dalej]
i weisnij przycisk © aby przej$é do ekranu
ustawien zegara.

Zegar czasu pracy 6/7

Minimalna liczba dni 4
a7 dni XPon XKWt
® Sr RCzw RPt
OSob ON
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Konfigurowanie ustawien robota

22

44

45

+6
47

+9
410

Jesli wybrates [1.Automatyczne ustawienie zegara]
w kroku 4-2, potwierdz dni automatycznie
skonfigurowane (po wzieciu pod uwage dtugosé
przewodu granicznego i rozmiar ogrodu.

Jesli chcesz zmieni¢ czas pracy, wybierz dzien i
wcisnij przycisk (© aby zmienié czas pracy robota.
Jesli wybrates [2.Reczne ustawienie zegara] w
kroku 4-2, wybierz dzien i wcisnij przycisk © aby
zmieni¢ czas pracy robota.

Wopisz godzine rozpoczecia i zakonczenia pracy w
formacie 24-godzinnym dla [1]. Jesli potrzeba,
wpisz réwniez godzine rozpoczecia i zakonczenia
pracy dla robota w formacie 24-godzinnym dla [2].
WAZNE:

- Jesli wybrates$ [Zastosuj we wszystkie dni] po
wcisnieciu przycisku (&) mozesz skopiowaé
ustawienia na pozostate dni. Szczegodty tej operacii

znajdujg sie w “4 USTAWIENIA MENU (m strona 24).

Wecisnij przycisk © aby powrécié do
poprzedniego ekranu.

Wybierz [OK] i wcisnij przycisk ©.

Wedtug potrzeb, wybierz punkty startu , ktére maja
byé uzyte kazdego dnia naciskajac przycisk © aby
wybra¢ dany punkt startu.

WAZNE:

- Wyswietlane sg punkty startu, ktére
skonfigurowates$ w punkcie [2.Punkty startu
koszenial.

Wybierz [OK] i wcisnij przycisk (©.

Potwierdz osiagnieta i zalecang liczbe godzin pracy
w tygodniu. Wybierz [Tak] lub [Nie] i wcisnij ©.
Jesli wybrate$ [Tak], przejdziesz do kroku 4-11.

Jesli wybrates [Nie], wrécisz do kroku 4-8.

Wybierz [Tak] lub [Nie] na pytanie o zegar sezonowy
i wcisnij przycisk ©.

Jesli wybrates [Tak] aby aktywowac¢ zegar sezonowy,
przejdz do kroku 4-12.

Jesli wybrates [Nie], przejdz do etapu 4-14.

WAZNE:

- Predkos¢ wzrostu trawy zalezy od pory roku.
Dzieki tej funkcji, mozesz skonfigurowac
wspotczynnik koszenia dla kazdej pory roku.

OK 0 6 12 18 24
Pon

Sob

Zegar czasu pracy 6/7

Poniedziatek

Zastosuj we wszystkie dni

Be@lPunkt 1 2 3 4 5
MON R X KX

TUE R R K

WED R B X

THU R B X

FRI R B K

SAT

SUN

Zegar czasu pracy 6/7
Osiggniete

90 godz / tydzien

Zalecane

100 godz / tydzien

Nie

Kontinuowaé ?

| Zegar czasu pracy

Zegar sezonowy
Wraz ze zmiang sezonu,
zmienig sie ustawienia
zegara jesli uzyjesz tego
ustawienia .

Aktﬁwowaé?

77

Nie




4-12

413

414

415

Wybierz swéj region i wcisnij przycisk ©.

Potwierdzajac wspétczynnik procentowy kazdego
miesigca wybierz [Dalej] i wcisnij przycisk ENTER.

WAZNE:

- Mozesz modyfikowa¢ warto$ci pracy kosiarki.

- W zwigzku z powigzaniem rezultatow koszenia z
ustawieniami, ktére sg automatycznie
konfigurowane przez system, moze zajs¢
koniecznos$¢ regulacji parametréw pracy kosiarki.
Jesli nie znasz szczegdtowych ustawien,
skontaktuj sie z dilerem.

Wyswietli sie gtowny ekran Kreatora ustawien i [4.Zegar
czasu pracy] jest odhaczony.

Wybierz [Koniec] i wcisnij przycisk Enter.
Wyswietlony zostaje uzupetniony ekran konfiguraciji
wstepnej.

WAZNE

- Jesli chcesz zmieni¢ ustawienia w tym menu,
wybierz to menu ponownie. Ustawienia mozesz
konfigurowac w Kreatorze instalacji.

Wybierz [Koniec] i wcisnij przycisk © .
Wstepna konfiguracja jest zakoniczona i wyswietli sie
Ekrtan gtowny.

Konfigurowanie ustawien robota

Zegar czasu pracy

Wybierz swdj region .

1.Potnoc Europ

2 .Pdétnocno-Srodkowy
3. Potudniowo-Srodkowy
4 .Potudnie Europy

Zegar czasu pracy 7/7
JANIMOO % JUL 100 %
FEB 000 % AUG 100 %
MARO040% SEP 080 %
APR 060% OCT040%
MAY 080 % NOV 000 %
JUN 100 % DEC 000 %

Dalej

Kreator ustawien

v 1.Ukfad ogrodu

v 2.Punkty startu koszenia
v 3.Test punktow startu

v 4.Zegar czasu pracy

Konfiguracja wstepna zakonczona

1.Kreator instalacji

2.Pondéw konfiguracje wstepng

Koniec

23
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Przeglad Menu

4 USTAWIENIA MENU

Menu panelu sterowania sg uzywane podczas konfigurowania sposobu pracy robota.

8 Przeglad menu

WAZNE:

- Zalecamy zmiane tych ustawien przez dilera podczas instalacji robota.

® Ekran menu

Wybierz [Menu] na ekranie gtéwnym i wcisnij przycisk (©) , wy$wietli sie ponizszy ekran:

Wybieralne pozycje menu—

Menu

1.Zegar czasu prac
2. Ustawienia ogrodu
3.Diagnostyka

4 . Historia
5.Ustawienia systemu
6.Kreator instalacji

17:01 Pt

Menu zawiera wielopoziomowe podmenu. Najwyzsze poziomy zostaty przedstawione ponize;j:

Pozycja menu

Zastosowanie

Umiejscowienie
informacji

[1.Zegar czasu pracy]

Konfigurowanie dni i godzin pracy, oraz wybieranie
punktéw startu koszenia.

(m strona 26)

[2.Ustawienia ogrodu]

Konfigurowanie parametréw pracy kosiarki.

(m strona 30)

[3.Diagnostyka]

Diagnozowanie kosiarki.

(m strona 42)

[4.Historia]

Przegladanie historii dziatania i bledéw.

(m strona 46)

[6.Ustawienia systemu]

Konfigurowanie ustawien powigzanych z systemem.

(m strona 48)

[6.Kreator instalaciji]

Konfigurowanie ustawieh za pomocg Kreatora

instalacji zgodnie z etapami wyswietlanymi na ekranie.

(m strona 16)
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® Peten schemat menu

| Menu |——|Zegar czasu pra

1 Od/Do (Wprowadz wartosc)

Zegar czasu pracy |— Pon/Wt/Sr/Czw/Pt/Sob/Niedz
2 Od/Do (Wprowadz wartos¢)

T

PON/WT/SR/CZW/PT/SOB/NIEDZ — Punkt 1/2/3/4/5

Przeglad Menu

: Wskazuje, ze pozycje te mogg by¢

ustawione poprzez Kreatora instalacji.

|- I
Wqucz | (Wprowadz warto$¢)
Zegar dyskretny |-—| Predko$¢ ostrzy |— Niska/Normalna

] Predkosc kotek

|— Niska/Normalna (Wybierz poziom)

—| Zegar

|_ (Wprowadz warto$¢)

—letawienia ogrodLl-—| Tryb Auto |-

—| Punkty startu koszenia

Od lewej/od prawej, Odlegtos¢, Wspotczynnik, Sciezka dojazdu, Kat wyjscia

(Wprowadz wartos¢)

b Punkt 1
4 Punkt5

—| Sciezka koszenia

Losowa/Kierunkowa/Meszana

b Punkt 1
- Punkis

—| Ustawienia zaawansowane |-—| Przekroczenie przewodu I—(WprowadZ' wartosc)

ON/OFF

Wybierz dni PON/WT/SR/ICZW/

PT/SOBT/NIEDZ

—| Koszenie krawedzi

ON/OFF

Normalna/Wysoka

CW/ACW, Od/Do (Wprowadz wartos¢)

—| Koszenie spiralne

—| Waski przejazd

—| Tryb Reczny

Sciezka koszenia

|— LosowalKierunkowa/Meszana

Przekroczenie przewodu |— (Wprowadz warto$¢)

Koszenie spiralne

|—O|N/OFF

Czutosc¢ |— Normalna/Wysoka

Koszenie krawedzi

|—O|N/OFF

| Wybierz dni |— Poniedziatek/Wtorek/Sroda/

Czwartek/Pigtek/Sobota/Niedziela

—| Uktad ogrodu

Kierunek dokowania

Dtugos$¢ przewodu

Dt. przewodu granicznego I—(mewadZ’ wartosc)

Powierzchnia ogrodu I— (Wprowadz wartos¢)

Przewdd skrétu do bazy? I—Tak/Nie

—| Ustawienia bazy

|— Min/Max (Wprowadz warto$¢)

—I Diagnostyka

Kontrola sygnatu

Poj. baterii powrotu do bazy |—Auto/30% (10-50%)

|— Zgodnie ze wskazéwkami(CW)/Przeciwnie do wskazéwek(ACW)

Test punktow startu

Punkt 1

Punkt 5

Baza

|— Zgodnie ze wskazéwkami(CW)/Przeciwnie do wskazéwek (ACW)

—l Historia |-—| Historia dziatania

Czas dziatania

Historia ble,dow

Ustawienia
systemowe

Kreator instalacji

——| Jezyk |—

Szerokos$¢ Sciezki
Baza

Historia pracy

Set 1: English/Deutsch/Francais/Italiano/Nederlands
Set 2: English/Svenska/Norsk/Espafiol/Polski

Set 3: English/Dansk/Frangais/Suomalainen/Cestina

—| Wyswietlacz/Dzwieki Kontrast |— (Wprowadz warto$¢)
Kolor tta |— Biaty/Czarny
Klawiatura |— ON/OFF

Data i godzina (Wprowadz warto$¢)

—| Zabezpieczenia

Alarm

|—ON/OFF

—| Reset do ust. fabr. |

Utworz PIN

|— (Wprowadz warto$¢)

Pomoc

25
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Ustawienia zegara czasu pracy

Ustawienia zegara pracy

Mozesz ustawi¢ dni pracy i czas pracy robota koszgcego. Mozesz rowniez przypisac okreslony obszar do
kazdego okresu pracy.

Zegar pracy

Mozesz wybra¢ dzien i godziny pracy robota koszgcego, w ktérych \
chcesz aby kosiarka pracowata. “
\e

Ekran gtéwny = [1.Zegar pracy] = [1.Zegar pracy]

Wybierz dni, w ktore chcesz aby
1 robot koszacy pracowat.
Skonfiguruj te ustawienia je$li chcesz aby kosiarka

pracowata w okreslonych dniach i godzinach.

Mozesz ustawi¢ dwa okresy pracy w ciggu dnia. Weisnij przycisk (© aby przejs¢ do
2 ekranu ustawien zegara.

WAZNE:

- [Czas 1] nie moze pokrywac sie z [Czasem 2]. Wprowadz poczatek i koniec koszenia
3 w formacie 24-godzinnym dla [Czas 1]

- Czas pracy nie moze wynosi¢ “00:00”.. uzywajac przyciskéw numerycznych.

Jesli potrzeba , wprowadz réowniez poczatek i
4 koniec koszenia w formacie 24-godzinnym

dla [Czas 2].

WAZNE:

- Jesli chcesz skopiowac ustawienia zegara
pracy na inne dni tygodnia, wybierz
[Zastosuj we wszystkie dni] i wcisnij
przycisk ©.

Wecisnij przycisk ® aby powrdcié
5 do poprzedniego ekranu.

Wspétczynnik procentowy, —>| 70% i“ 6 12 18 24 _— .
Kt6ry jest skonfigurowany w ..: Po.tW|erdz czas pracy dla kazdego
[t dnia tygodnia.
zegarze sezonowym okresla Wi [ | | .
ilo$¢ pracy robota w Sr M | +— WAZNE: ‘ i
miesigcu. Szczegodtowe Czw 4.-]_-3_ ) Czall'na czesc pas ato CZ?S .ledy
. . ) Pt -I:| kosiarka bedzie pracowac. Biata
informacje na temat “zegara i .
” . Sob [ czesc paska to czas kiedy
sezonowego” znajdziesz na Kosiarka nie bedzi .
(@ strona 28). N — mill osiarka nie bedzie pracowac.
Proporcje biatego i czarnego
Zeqgar pracy paska zalezg od ustawien
: : zegara sezonowego. Szczegotly
Pon |edZ|a’rek ,Zegara sezonowego” znajdziesz
. 1 0d Do na (M strona 28).
Wopisz czas. —[M@0:00 - 00:00
2 Od Do
nNnn-00 - NN0-00
Zastosuj we wszystkie dni
Jesli chcesz skopiowaé
ustawienia zegara pracy na Zeqar pracy 6/7 . ; .
pozostate dni tygodnia Wybierz dni do skopiowania Zaznacz kwadracik przy kazdym dniu,
wybiors [Zastoigj e O7dni  ®Pon R\Wit do ktc?riggachcesz skopiowa¢ i wcignij
przycis
Wszy§tkie dni] i wcisnij X Sr XCzw X Pt <e— Po zaznaczeniu kwadracikéw, wybierz
przycisk ©. [Tak] i wcisnij przycisk © aby
| Bob ON skopiowac ustawienia do wybranych
Tak | | Nie | dni tygodnia.
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Ustawienia zegara czasu pracy

@ Punkty startu koszenia — '\’

Mozesz ustawic punkty startu koszenia dla kazdego dnia tygodnia.
Np., jesli ustawisz nastepujgcych 5 punktéw startu koszenia w twoim
ogrodzie, umozliwiasz robotowi dotarcie przez waskie przejazdy do
wszystkich przestrzeni i zapewniasz efektywne koszenie

T |
| Punkt1 :
|

| |

| 4
I_, sam=mem=sl|  p———————— 1
'::: I:----------:I
It I o
_______ = : I Punkt4 al
| Punkt ' : -l
[ 4: :* il
| a n|
I s = sl il
~ LR A
| : |—___I Ip——d

| |
Punkt 3 1

Ustawiajgc punkty startu koszenia dla kazdego dnia tygodnia, mozesz efektywnie zaprogramowac
prace robota koszgcego aby kosit np. jak ponizej:

| Prinkt 1 2 3 4 5 |
Pon [l & = ~+—(Qd poniedziatku do $rody: robot
Wi X X rozpoczyna koszenie od punktu
Sr X X X 1, punktu 2, lub punktu 3.
|- Czw X X X ~-—Qd czwartku do piatku:
Pt R X X Robot rozpoczyna koszenie od
EOb punktu 3, punktu4, lub punktu 5.
Ekran gtéwny = [1.Zegar pracy] = [2.Punkty startu koszenia]
Odhacz kwadracik poprzez nacisniecie
1 przycisku © aby wybraé punkty startu
Skonfiguruj ustawienia aby robot rozpoczynat prace koszenia.
z konkretnego punktu startu w okreslonych dniach
tygodnia. Jesli chcesz ustawi¢ szczegély punktow
2 startu koszenia, patrz czy [2.Punkty
WAZNE: startu koszenia] sg odhaczone na

B . . ) i ekranie gtéwnym Kreatora instalacji.
- Dla ponizszych modeli mozesz skonfigurowac

nastepujgcg ilos¢ punktow startu:

HRM310: 3 punkty startu koszenia
HRM520: 5 punktéw startu koszenia

Wecisnij przycisk © aby powrécié
3 do poprzedniego ekranu.
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Ustawienia zegara czasu pracy

@ Zegar sezonowy

Szybkos¢ wzrostu trawy zalezy od pory roku. Dzieki tej funkcji mozesz
ustawi¢ wspotczynnik koszenia dla poszczegdlnych miesiecy.

Ekran gtéwny = [1.Zegar pracy] = [3.Zegar sezonowy]

[1.Modyfikujj zegar]

Wpisz wspétczynnik procentowy za
1 pomocg przyciskéw numerycznych.
Skonfiguruj te ustawienia aby zaprogramowac
procentowy wspotczynnik koszenia w kazdym miesigcu.
Wybierz [OK] i naci$nij przycisk © aby
2 powréci¢ do poprzedniego ekranu.

Zeqgar sezonowy _
JANII3 0% JUL 070 %
FEB 030 % AUG 06 0 %
MARO70% SEP 100 % Whpisz wspotczynnik czasu
APR 090% OCT090% h koszenia dla kazdego
MAY 100 % NOV O070% miesigca
JUN 100% DECO070%
| OK
Ekran gtéwny = [1.Zegar pracy] = [3.Zegar sezonowy]
[2.Wytacz]
Wybierz [OK] i wcisnij przycisk ©
1 aby powrdci¢ do poprzedniego
Mozesz wytgczy¢ zegar sezonowy pracy robota ekranu.

koszgcego dla kazdego miesigca.
Jesli zegar sezonowy jest wytgczony, robot
koszacy pracuje 100% czasu w miesigcu.
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Ustawienia zegara czasu pracy

@ Zegar dyskretny OO
)

Mozesz ustawic¢ predkos¢ obrotowg ostrzy, predkosc¢ jazdy kotek
oraz czas cichej pracy robota koszacego.

Ekran gtéwny = [1.Zegar pracy] = [4.Dyskretny] (“ON” jest odhaczone)
Wybierz [Predkos¢ ostrzy] i wcisnij
1 przycisk ©.
Skonfiguruj te ustawienia aby robot koszgcy Jesli chcesz aby robot koszacy pracowat
pracowat ciszej w okreslonym przez ciebie czasie. cicho, wybierz [Niska].

2 Wecisnij przycisk ©.

Wybierz [Predkos¢ kotek] i ustaw zadany
poziom predkosci jazdy robota
naciskajac przyciski strzatki gora/dot.

W

Wecisnij przycisk © .

NN3N VINIIFIMVYLSN ¥ I

Wybierz [Zegar] i za pomocg przyciskow
numerycznych wpisz czas rozpoczecia i
zakonczenia w formacie 24-godzinnym.

Wecisnij przycisk ©.

Wecisnij przycisk © aby powrécié
do poprzedniego ekranu.

~N O O H

17:01 Pt

Zeaar dvskretnv
Ustaw predkos¢ obrotu e Predkosé ostrzy
ostrzy robota koszgcego. | CONiska X Normalna

[ Predkosé kotek < Ustaw predkosc jazdy kotek
Niska B H H B O Normalna robota koszacego.

Ustaw czas rozpoczecia i Zegar
zakonczenia cichej pracy - 00:00 — 00:00
robota.
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Ustawienia pracy robota koszgcego

8 Ustawienia pracy robota koszacego

@ Tryb Auto 5

Mozesz ustawi¢ nastepujgce parametry pracy robota koszgcego: >

Ustawienie kata odjazdu od przewodu granicznego Ustawienie odlegtosci punktu startu
Ustaw kat, pod ktérym robot odjedzie od przewodu . Do momentu az robot dotrze do ustalonego punktu
startu koszenia, bedzie sie porusza¢ bez koszenia.

Q Ustawianie odlegtosci w [1.Punkty startu koszenia]
Q Ustawianie kata w [1.Punkty startu koszenia] (e strona 32) (m strona 32)

- Ustaw kat wyjazdu gdy kosiarka dociera do miejsca - Ustaw odlegtos¢ od stacji dokujgcej do punktu
okreslonego przez kat [1.Punktu startu koszenial. rozpoczecia koszenia.

] © : Ustawienie kierunku jazdy
Ustawienie odlegtosci : Punkt 1‘@7’ robota ze stacji dokujacej
przekroczenia przewodu | 4 Ustaw czy robot powinien
granicznego - :l'—'—'='—'—'i' ;‘.‘.:.‘.‘.T.‘.‘.T.} poruszac sie zgodnie ze
Ustaw odlegtosc, na ktorg : o In ' wskazéwkami zegara czy
robot moze wyjechaé =l===== - ': :' Punkt 4 :: przeciwnie wzdtuz przewodu
poza przewod graniczny. || | Punkt ' Iz ] granicznego aby dotrze¢ do
Q [1.Przekroczenie przewodu] w : 4: :. :: punktu startu koszenia.
[4.Ustawienia zaawansowane] | |_ TR ae o o
(m strona 33) Al ol ]@ Il ==t Q @ (Zgodnie ze wskazéwkami)
NOTE: 10 - | : Punkt ;{ : :Il; Y (Przeciwnie do
- Aby robot mogt plynnie | K | [~ “o=Toq1 | wskazéwek) w [1.Punkt
zawrdéci¢ z przewodu | || AL | . : startu koszenia]
granicznego, zalecana : : : | ( strona 32)
wartos$¢ przekroczenia | | I Punkt I
przewodu to 20 cm. Ee————— - L '

Ustawienie wartosci dotarcia do innych obszaréw przez  Ustawienie wspoétczynnika pracy w kazdym

waskie przejscia obszarze pracy

Robot koszgcy moze dotrze¢ do innych obszaréw przez Ustaw wspoétczynnik pracy jesli chcesz aby robot
waskie przejscia przy nastepujgcych ustawieniach: czesciej rozpoczynat koszenie z danego punktu startu.
- Ustaw minimalng wartos¢ (“0”) waskiego przejscia Np., jesli ustawisz wspotczynnik dla “Punktu 1” 30%,
W Ustawieniach zaawansowanych. Robot bedzie sie robot bedzie rozpoczynat koszenie 3 razy na 10 z
poruszat po przewodzie. Jest to efektywne przy 5 lub wiecej  “Punktu 1”i 7 razy na 10 z innych punktéw startu
waskich przejsciach w ogrodzie. koszenia.

- Skonfiguruj odlegtos¢ waskiego przejscia od stacii Q Ustawienie wspétczynnika procentowego w [1.Punkty
dokujagcej. Przejezdzajgc przez skonfigurowane waskie startu koszenia] (m strona 32)

przejscie, robot porusza sie wzdtuz przewodu granicznego.
Jest to efektywne przy 4 lub mniej waskich przejsciach w
ogrodzie.

WAZNE:
- Dla nastepujgcych modeli mozesz skonfigurowac

L ) podang liczbe punktéw startu:
Q Szeroko$é $ciezki w [1.Punkty startu koszenia] (W strona 32) HRM310: 3 punkty startu

Q [4.W3skie przejécia] w [4.Ustawienia zaawansowane] (m strona 36)
WAZNE:
Ustawienia [4.W3askie przejscia] dotyczg kierunku dojscia
do punktow startu koszenia. Jesli chcesz skonfigurowac
ustawienia powrotu do stacji bazowej, musisz
skonfigurowa¢ dane w Ustawieniach bazy. Szczegoty
znajdziesz w “Ustawienia bazy” (@ strona 40).

NOTE:

- Jesli chcesz aby robot pracowat w [Trybie Automatycznym], patrz “Praca robota koszgcego w trybie automatycznym.”
(m strona 54).
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Ustawienia pracy robota koszacego

Odlegtosé¢ od przewodu granicznego gdy robot koszacy jedzie w
kierunku punktu startu koszenia

Robot koszgcy jadgc w kierunku punktu startu koszenia porusza sie w sposob losowy pomiedzy
przewodem granicznym, a okreslong wartoscia.

— Waski przejazd

Niska wartos$¢ ? Niska wartosé
E - lm& {L; . I--‘-C;]f
[ EEY R ‘ -------

Warto$¢ wysoka Wartos¢ zbyt wysoka
WAZNE:

- Gdy ustawiona warto$¢ jest zbyt wysoka,
robot moze nie przejechac waskim

przejsciem.
Przyktadowa tabela szerokosci przejazdu
Poziom Szerokosé NOTE:

0 10 cm - Sita pola rozni sie w zaleznosci od dtugosci przewodu

1 25 om granicznego. Przy dtuzszym przewodzie granicznym pole jest
stabsze, silniejsze przy krotszym przewodzie.

2 30 cm - gdy ustawiona jest wysoka wartos¢ (aby unikngé¢ poruszania sie

3 35cm po tej samej $ciezce), mozesz unikng¢ pozostawiania sladéw

4 40 cm kétek na trawie.

5 45 om - Wartosci liczbowe w tabelce obok odnoszg sie do powrotu
robota do stacji dokujgcej po prostej linii.

6 50 cm - Wartosci liczbowe mogag sie rézni¢ w zaleznosci od aktualnych

7 60 cm warunkow.

8 70 cm

9 80 cm

10 90 cm

Kat, pod ktérym robot koszacy odjezdza od przewodu granicznego:

Robot koszacy porusza sie do tej lokalizacji wzdtuz przewodu granicznego, a nastepnie skreca i
odjezdza od przewodu aby zaczg¢ kosic.

Mozesz skonfigurowac kat (zakres), pod ktérym robot odbija od przewodu granicznego aby zaczagé
kosic:

G /—Przewéd graniczny

Koniec

Aby pozwoli¢ robotowi dojecha¢ bezposrednio do obszaru koszenia uzyj kata wyjscia
zamiast zastosowania dalekiego potozenia przewodu wyjscia.
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Ustawienia pracy robota koszgcego

® Punkty startu koszenia

Ekran gtéwny

[2.Uktad ogrodu] = [1.Tryb Auto]

[1.Punkty startu koszenia] =» [1.Punkt 1] to [5.Punkt 5]

Robot koszgcy przemieszcza sie do tego miejsca
wzdtuz przewodu granicznego, nastepnie ,odbija”
od przewodu aby zacza¢ kosi¢. Pozwala to na
skierowanie robota koszgcego do obszaru, do

ktérego trudno jest dotrzeé.

Nie ustawiaj wartosci odlegtosci wiekszej

niz to konieczne. Wydtuzy to
niepotrzebnie czas koszenia.

Zaznacz czy robot powinien

poruszac sie zgodnie ze

1

WybierzC' (zgodnie ze wskazéwkami) lub
Y (Przeciwnie do wskazéwek), wpisz
wartos¢ odlegtosci od stacji dokujacej do
rozpoczecia koszenia, i wpisz
wspotczynnik procentowy pracy robota.

Wybierz [Dalej] i wcisnij przycisk (©.

Wprowadz wartosci ustawien szerokosci
i kata, i wcisnij przycisk © .

WAZNE:

Wybierajgc [TEST], mozesz sprawdzi¢
ustawienia kazdego punktu startu przed
koszeniem . Szczegdty znajdziesz w
“Test punktow startu” (m strona 43).

Wecisnij przycisk © aby powrécié
do poprzedniego ekranu.

Wpisz odlegtosc¢ od stacji
dokujgcej do miejsca rozpoczecia

wskazéwkami zegara czy
przeciwnie wzdtuz przewodu
granicznego aby dojecha¢ do
punktu startu koszenia.

Punkty stlartu koszeli

koszenia.

-«— Wpisz wspotczynnik
procentowy, jesli chcesz aby
zaczynac koszenie czesciej

lej z konkretnego miejsca.

Wopisz minimalng i maksymalng
odlegtos¢ pomiedzy robotem i

Wpisz minimalny i
maksymalny kat odjechania

przewodem granicznym

Punkty startu lxoszenia

/2 robota od przewodu

podczas poruszania sig wzdtuz Punkt
przewodu granicznego. 1

3
4
5

3 -

3 -
3 -
3 -

Szerokos(
_3 ]

6
6
6

TEST]|(0-1 0)

granicznego.
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Ustawienia pracy robota koszacego

Ekran giéwny !!.Us!awienia ogrodu] = [1.Tryb Auto]
[2.Sciezka koszenia] * [1.Punkt 1] to [5.Punkt 5]

Mozesz wybiera¢ pomiedzy trzema $ciezkami koszenia, jak ponizej:

[Losowa]
W ustawieniu [Losowa], gdy robot koszgcy
wykrywa przewod graniczny, zawraca pod
katem rozwartym. Jest to najbardziej efektywne
ustawienie do koszenia duzych, otwartych
terenow trawy. Uzywaj tego ustawienia do
normalnej pracy.

[Mieszana]

[Kierunkowa]

W ustawieniu [Kierunkowa], kiedy robot
koszgcy wykrywa przewod graniczny,
zawraca pod katem ostrym. Uzywane do
koszenia waskich przestrzeni.

NN3N VINIIFIMVYLSN ¥ I

W ustawieniu tym, robot koszgcy naprzemiennie
porusza sie $ciezkg [Losowa] i [Kierunkowg] w
regularnych odstepach czasu.

Mozesz okresli¢ sposdb poruszania sie robota
koszacego podczas koszenia. Mozliwe jest rowniez
wybranie sposobu [Mieszanego].

W tym ustawieniu robot naprzemiennie porusza sie
Sciezkg Losowsq i Kierunkowag w regularnych
odstepach czasu.

Ekran gtéwny
[3.Ustawienia zaawansowane]

Gdy robot koszgcy wykryje przewdd graniczny,
moze delikatnie przekroczy¢ przewdd, aby skosic
trawe na zewnetrznych krawedziach okre$lonej
strefy.

WAZNE:
- Lepiej jest zastosowac¢ domysine ustawienie 20 cm
dla ptynnego zawracania robota na przewodzie.

Wybierz [Losowa], [Kierunkowa] lub [Mieszana].

Wcisnij przycisk ©.

2

Wecisnij przycisk © aby powrécié
do poprzedniego ekranu.

3

]
[2.Ustawienia ogrodu] = [1.Tryb Auto]

[1.Przekroczenie przewodu]

1

Wprowadz wartos¢ od 20 do 45.

Wecisnij przycisk © .

2
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34

Menu screen

Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] = [1.Tryb Auto]
[3.Ustawienia zaawansowane] = [2.Koszenie krawedzi]

Dzieki tej funkcji, mozesz skosi¢ nieskoszony teren wzdtuz przewodu granicznego.

Ve

1

]4
{
1

N
-«— Jesli koszenie krawedzi jest
aktywowane, robot przed

rozpoczeciem koszenia
wiasciwego przejezdza
wzdtuz przewodu
granicznego.

I J

Jesli aktywowates$ tg funkcje, robot koszacy kosi
najpierw wzdtuz przewodu granicznego w wybrany
dzien/dni.

Mozesz rowniez skonfigurowac dzien / dni w
tygodniu, w ktére chcesz aby robot kosit wzdtuz
przewodu (maksymalnie 2 dni w tygodniu).

Wybierz [ON] lub [OFF] aby skonfigurowa¢

1 koszenie krawedzi i wcisnij przycisk ©.
Jesli wybrates [ON], przejdz do kroku 2.
Nieskoszona czes¢ wzdtuz przewodu
granicznego zostanie starannie skoszona.
Jesli wybrate$ [OFF], powrdcisz do
poprzedniego ekranu. Robot koszgcy moze
normalnie pracowac bez zuzywania baterii na
tg funkcje.

Wybierz dzien tygodnia, w ktorym

2 chcesz aby robot koszacy uruchamiat
funkcje koszenia krawedzi i wecisnij
przycisk © .

3 Wybierz [Koniec] i wci$nij przycisk © .



Ustawienia pracy robota koszacego

I
Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] = [1.Tryb Auto]

[3.Ustawienia zaawansowane] = [3.Ciecie spiralne]

Dzieki tej funkcji, robot koszgcy koncentruje sie na obszaru niedokoszonym lub takim,
gdzie trawa szybko rosnie.

— Robot koszgcy wykrywa
gestg trawe i kosi jg
spiralnie.

Wybierz [ON] lub [OFF] aby skonfigurowa¢
1 koszenie spiralne i wcisnij przycisk ©.

Ustawienie to powoduje, ze robot koszgcy Jesli wybrates$ [ON], przejdz do kroku 2. Robot
koncentruje sie na koszeniu obszaru gestej trawy moze skoncentrowac sie na koszeniu obszaru
podczas normalnej pracy. gdzie trawa jest niedokoszona lub gdzie

predko$¢ wzrostu trawy jest duza.

Jesli wybrate$ [OFF], powrdcisz do

poprzedniego ekranu. Robot koszgcy moze

normalnie pracowac bez zuzywania baterii na

tg funkcje.

Wybierz [Normalna] lub [Wysoka] aby
2 skonfigurowa¢ czutosé wykrywania
gestosci trawnika, i wcinij przycisk ©.

3 Wybierz [Koniec] i wcisnij przycisk ©.

35
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Ustawienia pracy robota koszgcego
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]
Ekran gtéwny

[2.Ustawienia ogrodu] = [1.Tryb Auto]

[3.Ustawienia zaawansowane] = [4.Waski przejazd]

Jesli w twoim ogrodzie sg waskie przejazdy, mozesz tak skonfigurowac ustawienia aby
umozliwi¢ robotowi przejechanie przez nie w celu dotarcia do punktu startu koszenia.

Koniec waskiego przejazdu
Poczatek waskiego przejazdu

®
]

Waski przejazd

® : Odlegtosé
: Odlegtosé pomiedzy stacjg
pomiedzy stacjg | dokujaca i
dokujaca i poczatkiem
korcem waskiego
waskiego przejazdu.
przejazdu.

S WNE
X X O
O 0 X

Waski przejazd
CW / ACW Y

17:01
OB dd
2 0/-124
40-50
0- 0
0- 0

Pt

3338

Skonfiguruj odlegtos¢ waskiego przejazdu od

stacji dokujgcej aby umozliwi¢ robotowi
przejechanie przez niego.

WAZNE:

- Okresl odlegtos¢ poczatku i konca waskiego

przejazdu od stacji dokujgcej.

- To ustawienie dotyczy jazdy w kierunku punktu

startu koszenia. Jesli chcesz skonfigurowac

ustawienia powrotne, przejdz do "Ustawienia Bazy"

(m strona 40).

Wybierz liczbe od 1 do 4 ktérg chcesz
skonfigurowaé i wcisnij przycisk ©.

Wybierz CW (zgodnie ze wskazéwkami
zegara) lub ACW (przeciwnie do wskazéowek
zegara) i wcisnij przycisk ©. Wprowadz
wartos¢ odlegtosci od poczatku do konca
kazdego waskiego przejazdu i wcisnij
przycisk ©.

Wecisnij przycisk ©.

Wecisnij przycisk © aby powrécié
do poprzedniego ekranu.



@ Tryb reczny

Dzieki tej funkcji, mozesz skonfigurowac prace robota koszgcego bez

ustawiania funkcji zegara pracy.

WAZNE:

Ustawienia pracy robota koszacego

- Jesli chcesz aby robot koszgcy pracowat w [Trybie recznym], patrz “Obstuga robota koszgcego w
trybie recznym” (m strona 70)

® Sciezka koszenia

Mozesz wybiera¢ pomiedzy trzema Sciezkami koszenia, jak ponizej::

[Losowa]

W ustawieniu [Losowa], gdy robot koszgcy
wykrywa przewdd graniczny, zawraca pod
katem rozwartym. Jest to najbardziej efektywne
ustawienie do koszenia duzych, otwartych
terenow trawy. Uzywaj tego ustawienia do

normalnej pracy.

[Mieszana]

[Kierunkowa]

W ustawieniu [Kierunkowa], kiedy robot
koszacy wykrywa przewdd graniczny,
zawraca pod kagtem ostrym. Uzywane do
koszenia waskich przestrzeni.

W ustawieniu tym, robot koszgcy naprzemiennie
porusza sie $ciezkg [Losowa] i [Kierunkowg] w
regularnych odstepach czasu.

® Spiralne koszenie:

Dzieki tej funkciji, robot koszgcy koncentruje sie na obszarze niedokoszonym lub takim, gdzie trawa

szybko rosnie.

—— Robot koszgcy wykrywa
gesta trawe i kosi jg
spiralnie.

® Koszenie krawedzi:

Dzieki tej funkcji, mozesz skosi¢ nieskoszony teren wzdtuz przewodu granicznego.

Ve

) -a— Jesli koszenie krawedzi jest
] aktywowane, robot przed

rozpoczeciem koszenia
wilasciwego przejezdza
wzdtuz przewodu
granicznego.

I

I
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Ustawienia pracy robota koszgcego
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Menu screen

Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] = [2.Tryb reczny]

Mozesz skonfigurowac parametry pracy robota
koszacego..

WAZNE:

- Jesli chcesz aby robot pracowat w trybie recznym,
zmien tryb pracy naciskajgc przycisk ©.

Szczegoty patrz “5 UZYTKOWANIE” (m strona 52).

- W$rod ustawien sciezki koszenia mozliwe jest
wybranie sposobu [Mieszana]. W tym ustawieniu
robot kosi naprzemiennie w sposéb [Losowy] i
[Kierunkowy] w regularnych odstepach czasu.

1

2
3
4
3
6

N

10
11

Wybierz [Sciezka koszenia] i wcisnij
przycisk ©.

Wybierz [Losowa], [Kierunkowa] lub
[Mieszana] w celu skonfigurowania
$ciezki koszenia i wci$nij przycisk ©.

Wybierz [Przekroczenie przewodu] i
wprowadz wartos¢ dopuszczalnego
wyjechania poza przewéd graniczny od 20
do 45, i wcisnij przycisk ©.

Wybierz [Dalej] i wcisnij przycisk ©).

Wybierz [ON] lub [OFF] aby
skonfigurowac spiralne koszenie i
wcisnij przycisk ©.

Wybierz [Dalej] i wcisnij przycisk (©.
Jesli wybrate$ [ON], przejdz do kroku 7.
Jesli wybrates$ [OFF], przejdz do kroku 9.

Wybierz [Normalna] lub [Wysoka] w
celu skonfigurowania czutosci, i wcisnij
przycisk ©.

Wybierz [Dalej] i wcisnij przycisk © .

Wybierz [ON] lub [OFF] w celu
skonfigurowania koszenia krawedzi i wcisnij
przycisk ©.

Jesli wybrates [ON], przejdz do kroku 10.

Jesli wybrate$ [OFF], przejdz do kroku 11.

Wybierz dni tygodnia, w ktére chcesz
aby robot pracowatl z funkcja koszenia
krawedzi, i wci$nij przycisk ©).

Wybierz [Koniec] i wcisnij przycisk ©.

Sciezka koszenia

Wybierz $ciezke koszenia. —» X LQSOWa
O Kierunkowa
1 Mieszana

17:01

Ustawienia trvbu reczneao

Pt

Skonfiguruj wartos$é B Przekroczenie przewodu
przekroczenia przewodu. 20cm

Dalegj

Pt

Ustaw koszenie spiralne —> ON
oraz czutos$c. .,
Czutos¢
KNormalna

OWysoka

| Dalej




17:01 Pt

Ustawienia trvbu reczneao
Wybierz koszenie krawedzi Koszenie krawedzi
i wybierz dni, w ktore — E ON - O OFF
chcesz aby robot pracowat Wybierz dni ,
z tg funkgcja. X Pon Wit OSr

X Czw OPt

OSob ON Koniec

@ Ukilad ogrodu
I

Ekran gtowny

Ustawienia pracy robota koszacego

[1.Kierunek dokowania]

Mozesz wybrac kierunek wjazdu robota koszgcego

do stacji dokujgce;j.

WAZNE:

- Przed skonfigurowaniem ustawien, potwierdz u

swojego dilera kompletnos¢ instalacji stacji
dokujgcej i utozenia przewodu granicznego.

- Szczegoty podigczenia przewodu granicznego

do stacji dokujacej znajdujag sie w “Warunki
montazu stacji dokujgcej” (m strona 12).

I
Ekran gtéwny

[2.Dfugosé przewodu...]

Mozesz skonfigurowac informacje o uktadzie

trawnika.

WAZNE:

- Przed skonfigurowaniem ustawien, potwierdz u
dilera kompletno$¢ instalacji stacji dokujgcej i
utozenia przewodu granicznego.

- Jesli LISTA KONTROLNA DILERA na koncu
Instrukcji Obstugi zostata wczes$niej uzupetniona,
odnies sie do niej podczas wykonywania ustawien.

[2.Ustawienia ogrodu] = [3.Uktad ogrodu

Wybierz [Zgodnie ze wskazéwkami
zegara(CW)] lub [Przeciwnie do
wskazowek zegara(ACW)].

Wcisnij przycisk (©.

[2.Ustawienia ogrodu] = [3.Uktad ogrodu]

Wprowadz wartos¢ dtugosci przewodu
granicznego i powierzchni trawnika, i
wybierz [Tak] lub [Nie] na pytanie o
przewod skrétu do bazy.

WAZNE:

-Szczegobty dotyczace przewodu
skrotu, znajdziesz w “1.0PIS” (m
strona 4) i “Warunki utozenia
przewodu granicznego”(m strona 13).
- Wybierz [Nie] na pytanie o przewdd
skrotu jesli instalujesz stacje dokujgcg
blisko naroznika.

- Skontaktuj sie z dilerem w sprawie
instalacji przewodu skrétu do bazy.

Wecisnij przycisk ©.
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Ustawienia pracy robota koszacego

@ Ustawienia stacji dokujacej

I
Ekran giéwny = [2.Ustawienia ogrodu] => [4.Ustawienia bazy]

[1.Szerokosé przejazdu]

Wcis$nij numer ustawienia.

Mozesz skonfigurowac droge powrotu robota

koszgcego podczas powrotu do stacji bazowej.

2 Wcisnij przycisk ©.
WAZNE:

- Ustawiona wartos¢ musi by¢ mniejsza lub rowna
najmniejszej wartosci ustawionej szerokosci dla
ktéregokolwiek z punktow startu koszenia.
Szczegoly dotyczgce ustawien punktéw startu
koszenia znajdziesz w “Punkty startu koszenia” (m
strona 32).

Tabela przyktadowych szerokosci przejazdu

Poziom Szerokos¢ przejazdu
0 10 cm
25 cm
30 cm
35cm
40 cm
45 cm
50 cm
60 cm
70 cm
80 cm
90 cm

| |N[oOoOja|(h|WOW|N|—-

-
o

- Sita pola rézni sie w zaleznosci od dtugosci
przewodu granicznego. Przy diuzszym przewodzie
granicznym pole jest stabsze, silniejsze przy
krotszym przewodzie.

- Gdy ustawiona jest wysoka warto$¢ (aby unikngé
poruszania sie po tej samej Sciezce), mozesz
unikng¢ pozostawiania sladéw kétek na trawie.

- Wartosci liczbowe w tabelce obok odnoszg sie do
powrotu robota do stacji dokujgcej po prostej linii.
- Wartosci liczbowe mogg sie rézni¢ w zaleznosci
od aktualnych warunkéw.

Zastosuj tak szerokg $ciezke przejazdu jak
to tylko mozliwe aby robot szybko dojechat
do stacji bazowe.
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Ustawienia pracy robota koszacego

Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] = [4.Ustawienia bazy]

[2.Pojemnosc¢ baterii /powrét do bazy]

1

Mozesz okresli¢ procentowo pojemnos$¢ baterii przy
ktorej robot koszgcy rozpocznie powrét do staci
dokujacej.

Im dtuzszy jest przewdd graniczny, tym
wyzsza powinna by¢ ta wartos¢.

Wybierz [Auto] lub wprowadz procentowa
wartos¢ pozostatej pojemnosci baterii.
Zakres procentowej wartosci pozostatej
pojemno$ci baterii wynosi: 10 — 50%.

Wecisnij przycisk ©.

Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] = [4.Ustawienia bazy]

[0.Baza]

Mozesz przetestowac czy robot koszacy
poprawnie wraca do stacji dokujgce;j.

WAZNE: 2

- Przeprowadz test gdy robot koszacy nie jest
podtgczony do stacji bazowej.

KLY Przetestuj powrdt roznymi $ciezkami.

Wybierz [Zgodnie ze wskazéwkami (CW ()]
lub [ Przeciwnie do wskazéwek (ACWY))].

Wecisnij przycisk ©.

Zamknij pokrywe panelu sterowania.
Robot koszgcy powrdci do staciji
dokujace;.

Gdy robot koszacy podtaczy sie do
stacji dokujacej, wcisnij reczny przycisk
STOP.

Pokrywa panelu sterowania otworzy sie.

Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat “Test
zakonczony.
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Sprawdzenie systemu

8 Sprawdzenie systemu

@ Sprawdzenie sygnatu "

Mozesz sprawdzi¢ czy sygnat przewodu granicznego prawidtowo dociera do
robota koszgcego i potwierdzic site sygnatu.

N

Ekran gtéwny = [3.Diagnostyka] = [1.Sprawdzenie sygnatu]
Wskaznik poziomu sygnatu Sita sygnatu
LvO Brak sygnatu petli
Lv1 Staby
Lv5 Sredni
Lv10 Mocny
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Sprawdzenie systemu

B Test Punktéw startu koszenia

——
Mozesz sprawdzi¢ czy robot koszgcy prawidtowo powraca do stacji dokujgce;j, %;\‘ @
oraz moze dotrze¢ do wszystkich punktéw startu zgodnie z ustawieniami. =
o

I
kran gtowny = [3.Diagnostyka] > [2.Test Punktow startu koszenia]

[1.Punkt1] to [5.Punkt5]

Wybierz punkt od 1 do 5 ktéry chcesz
1 przetestowaé i wcisnij przycisk ©.
Mozesz przetestowac czy robot prawidtowo
podaza do okreslonego punktu startu.
HRM310: Punkt startu 1 do 3 Potwierdz ustawienie wartosci
HRM520: Punkt startu 1 do 5 wybranego punktu.

WAZNE:

- Przeprowadz ten test gdy robot koszacy podtgczony
jest do stacji dokujace;.

Wybierz [Tak] i wcisnij ©.

Zamknij pokrywe panelu sterowania.
Robot koszgcy ruszy do wybranego punktu
startu koszenia.

Gdy test konczy sie prawidtowo, robot toczy
sie powoli od boku do boku pokazujgc
minimalny i maksymalny kat wyjscia, i
emitujgc sygnat dzwiekowy.

A~ 0 PN

Wecisnij reczny przycisk STOP.

5 Pokrywa panelu sterowania otworzy sig.
Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat
“Czy chcesz modyfikowac¢ punkt startu?”

Wybierz [Tak] lub [Nie] w odpowiedzi na

6 pytanie i wcisnij przycisk ©.
Jesli wybierzesz [Tak], pojawi sie ekran
Punktow startu koszenia. Mozesz zmodyfikowaé
ustawienia punktow startu koszenia.
Jesli wybierzesz [Nie], pojawi sie poprzedni
ekran.

WAZNE:

- Szczegoty dotyczgce ustawien punktow
startu koszenia znajdziesz w “Ustawienia
punktéw startu koszenia” (m strona 18).
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Sprawdzenie systemu

44

Ekran giéwny = [3.Diagnostyka] = [2.Test punktéw startu]

[0.Baza]

Mozesz sprawdzi¢ czy robot koszgcy poprawnie
powraca do stacji dokujgcej.

WAZNE:

- Przeprowadzaj ten test gdy robot nie jest
podtgczony do stacji dokujgce;j.

A~ 0N

Wybierz [Zgodnie ze
wskazéwkami(CW)] lub
[Przeciwnie do wskazowek(ACW)].

Wecisnij przycisk ©.

Zamknij pokrywe panelu sterowania.
Robot koszgcy powrdci do stacji dokujgce).

Gdy robot znajduje sie juz w stacji
dokujacej, nacisnij reczny przycisk STOP.
Pokrywa panelu sterujgcego otworzy sie.

Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat “Czy
chcesz modyfikowac¢ ustawienia bazy?”

Wybierz [Tak] lub [Nie] w odpowiedzi na
pytanie i wcisnij przycisk ©.

Jesli wybierzesz [Tak], pojawi sie ekran
ustawien bazy Mozesz zmieni¢ te ustawienia.
Jesli wybierzesz [Nie], pojawi sie poprzedni
ekran.

WAZNE:

- Szczegoty dotyczgce ustawien bazy
znajdziesz w “Ustawienia powrotu
robota koszgcego do stacji
dokujgcej” (m strona 12).



8 Przegladanie historii

@ Historia dzialania

Mozesz sprawdzi¢ tgczny czas pracy i fadowania robota koszgcego.

Przegladanie historii

Ekran giéwny = [4.Historia] = [1.Historia dziatania]

[1.Czas pracy]

Mozesz sprawdzi¢ przez jaki czas robot koszgcy
pracowat, i jak dtugo tadowat sie w stacji dokujgce;j.

Catkowity czas koszenia.—»

Catkowity czas tadowania. —

Sprawdz historie.

Wecisnij przycisk ® aby powrécié
do poprzedniego ekranu.

17:01 Pt
Czas pracy
Koszenie
180h55min
tadowanie
141h37min

ﬁz&
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Przegladanie historii

@ Historia pracy

Ekran gtéwny
[2.Historia pracy]

z
2\

2R

[4.Historia] =» [1.Historia dziatania]

Mozesz przeglgdac historie koszenia robota (kiedy
robot koszacy pracowat), historie powrotow (kiedy
robot wracat do stacji dokujgcej), oraz historie
tadowania (kiedy robot tadowat sie w stacji).

WAZNE:

- Wyswietlana jest wylgcznie historia Trybu Auto.

Za kazdym razem gdy robot
Opuszcza stacje dokujgcg po
tadowaniu, w historii tworzona
jest nowa pozycja. Najmiodszy
wpis ma numer [01], a najstarszy
wpis ma numer [10].

Czas najbardziej niedawnego
tadowania wyswietlany jest jako
pierwszy.

46

Sprawdz historie wciskajac przyciski
strzatka w gore /w dét aby przewingé menu.

Wecisnij przycisk © aby powrécié
do poprzedniego ekranu.

Wyswietlany jest numer

punktu startu koszenia z

—1

_>|

17:01 Pt ktérego robot rozpoczynat
Historia pracy = prace.
Historia koszenia \/n
01:22min| 1106:43min 1
: min 1107:67min 2
03:53min —108:33min 3
04:12min [3[09:59min |- Znak ten wskazuje, ze jest
05:62min 1110:45min |1 |__jeszcze kolejna strona. Uzyj
— przyciskow ® /@ aby
zmienic strone.
17:01 Pt
Historia pracy
Historia tadowania (A=
01:32min 06:43min [
02:66min O7:77/min
03:53min 08:33min
04:42min 09:59min
05:71min 10:45min




@ Historia btedow

Przegladanie historii

Mozesz przeglgdac historie btedéw robota (kiedy pojawity sie btedy). "

Ekran gtéwny = [4.Historia] = [2.Historia bledéw]

1

Historia pojawiajgcych sie btedéw jest zapisywana.

UWAGA:

- Jesli ten sam btgd pojawi sie powtoérnie jednego 2
dnia, zapisany zostaje czas kiedy bfgd pojawit sie

po raz pierwszy.

Wybierz wejscie do historii bledu za
pomoca przyciskow strzatki gora / dét.

Wecisnij przycisk ©.

Informacja o btedzie jest wyswietlona. Szczegoty
dot. btedéw znajdziesz w “6 POSTEPOWANIE
W PRZYPADKU AWARII” (m strona 59).

Wecisnij przycisk © aby powrécié
do poprzedniego ekranu.

Historia btedow

Najbardziej niedawny btad jest —
wyswietlany jako pierwszy.

Weiénij przycisk (© aby zobaczy¢
wigcej informacji. 4 3A013
5.-

6.-

(7\4— Znak ten wskazuje, ze jest kolejna

strona.
Uzyj przyciskow ® / @ aby
zmieni¢ strone.

17:01
Historia btedow

Pt

Wyswietlana jest informacja o —[[0 3 : czujnik podniesienia |

btedzie oraz czas jego
wystgpienia.

Btad
28.08.2014 10:42
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Ustawienia systemowe

@ Ustawienia systemowe

B Jezyk

Mozesz ustawié¢ jezyk, w ktorym wyswietlane bedzie menu.

]
Ekran gtowny = [5.Ustawienia systemowe] = [1.Jezyk]

1

2 Wecis$nij przycisk ©.

Wybierz preferowany jezyk.

Wybierz preferowany jezyk sposréd 5
jezykow pokazanych na wyswietlaczu.

WAZNE:

- Jesli chcesz ustawic inny jezyk, skontaktuj sie z

dilerem. Wecisnij przycisk © aby powrécié
3 do poprzedniego ekranu.

@ Ekran/Dzwiek

I
Ekran gtéwny = [5.Ustawienia systemowe] => [2.Ekran/Dzwiek]
[Kontrast]
Zmien poziom kontrastu wciskajac
Mozesz ustawi¢ kontrast wyswietlacza panelu 1 przyciski strzatki goraldot.
sterowania.
2 Wcisnij przycisk ©.
Wecisnij przycisk ® aby powrdcié
3 do poprzedniego ekranu.
Ekran gtéwny = [5.Ustawienia systemowe] = [2.Ekran/Dzwiek]
[Kolor tfa]

Wybierz [Biaty] lub [Czarny] wciskajac
1 przyciski strzatki géra/dot.
Mozesz ustawi¢ kolor tta wyswietlacza panelu
sterowania.
2 Wecis$nij przycisk ©.

Wecisnij przycisk ® aby powrécié
3 do poprzedniego ekranu.
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Ustawienia systemowe

L
Ekran gtéwny = [5.Ustawienia systemowe] => [2.Ekran/Dzwiek]

[Klawiatura]

Wybierz [ON] lub [OFF] wciskajac
1 przyciski strzatki géra/dot.
Mozesz wybra¢ czy podczas wciskania przyciskow

klawiatury stychaé¢ dzwiek wciskania.
2 Wecisnij przycisk ©.

Wecisnij przycisk ® aby powrécié
3 do poprzedniego ekranu.

@ Data i Godzina -

Mozesz ustawi¢ wewnetrzng date i godzine robota koszgcego.
(: 5—r

Ekran gtéwny = [5.Ustawienia systemowe] = [3.Data i Godzina]

Wprowadz date w formacie {Dzien}/{Miesiac}/
1 {Rok} oraz czas w formacie 24-godzinnym za
Ustaw date i godzine w robocie. Zegar dziata na pomoca przyciskow numerycznych.
podstawie tego ustawienia daty i godziny.

2 Wecisnij przycisk ©.

Wecisnij przycisk © aby powrécié
3 do poprzedniego ekranu.
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Ustawienia systemowe

@ Zabezpieczenia

50

Ustawienie zabezpieczen jest stosowane po to aby ni dopusci¢ do \/‘I

obstugiwania robota przez osoby niepowotane oraz aby unieruchomié
robota koszgcego na okreslony czas.

Ekran gldwny = [5.Ustawienia systemowe] = [4.Zabezpieczenia] <> [1.Alarm]

WAZNE:
- Przed wybraniem [1.Alarm], bedziesz musiat wpisa¢ swoj numer PIN.

1 Wybierz [ON].
To ustawienie zatgcza lub wytgcza alarm. Jesli
wybierzesz [OFF], wszystkie alarmy poza alarmem
przed uruchomieniem ostrzy sg wytgczone. 2 Wcisnij przycisk ©.
WAZNE: WAZNE:
- Ustawienie [OFF] powoduje réwniez wytgczenie - Wyswietli si¢ komunikat “Aktywowany”.
alarmu wywotanego wprowadzeniem
niepoprawnego kodu PIN (Personal Identification Wecisnij przycisk ® aby powroécié
Number) 3 razy pod rzad. 3 do poprzedniego ekranu.

I
Ekran giéwny = [5.Ustawienia systemowe] = [4.Zabezpieczenia]
~ [2.Utworz PIN]
WAZNE:

- Przed wybraniem [2.Utwérz kod PIN], bedziesz musiat wprowadzi¢ swéj numer PIN.

Wprowadz nowy numer PIN za pomoca
1 przyciskow numerycznych.
Mozesz zmienia¢ numer PIN uzywany do

odblokowania menu panelu sterowania. Upewnij sie,
ze utworzytes numer PIN aby zapobiec kradziezy 2 Weisnij przycisk @
robota, nieautoryzowanemu dostepowi itp. Wyswietli sig¢ komunikat “Aktywowany”.

Wecisnij przycisk © aby powrécié
3 do poprzedniego ekranu.

WAZNE:
- Zapisz swoj numer PIN w odpowiednim miejscu. Patrz “LISTA KONTROLNA DILERA” (m strona 78).
Jesli zapomniate$ swoéj numer PIN, skontaktuj sie z dilerem.



@ Kasowanie ustawien

Mozesz skasowac wszystkie ustawienia, przywracajgc ustawienia fabryczne. E

Ekran gtéwny

Wprowadz tg komende jesli ch

Ustawienia systemowe

E——.
\2C
—
§ d

[5.Ustawienia systemowe] = [5.Ustawienia fabryczne]

1

cesz wszystkie

ustawienia przywréci¢ do ustawien fabrycznych.

WAZNE:

2

- Komenda ta nie zresetuje historii dziatania robota

(historii pracy i btedéw). Skasuje tylko ustawienia
parametréw robota koszgcego. 3
- Przed zastosowaniem tej komendy, skontaktuj sie

z dilerem.

@ Pomoc

mowania.

Wopisz swoéj PIN i wcisnij przycisk © .

Wybierz [Tak].

Wcisnij przycisk ©.
Po wyswietleniu sie komunikatu
“Aktywowany”, zasilanie wytgczy sie.

N
Mozesz uzyskac informacje na temat urzadzenia takich jak: nazwa modelu, '
numer seryjny, wersja oprogra

Ekran gtéwny

Wersja oprogramowania. ~ ——

—— Nazwa modelu.

I
[5.Ustawienia systemowe] =» [6.Pomoc]
17:01 Pt
Pomoc _
Honda Power Equipmen
Miimo HRM520 =
‘MR A _

. Procesor

Wyswietlacz

—— Numer seryjny.

WAZNE:

- Jesli wyswietla sie numer

seryjny “0000000”, skontaktuj

sie z dilerem.
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Sprawdzenie obszaru koszenia / Podtgczenie do zrédta zasilania

5 UZYTKOWANIE

8 Sprawdzenie obszaru koszenia

52

Zanim robot rozpocznie prace, upewnij sie, ze na obszarze pracy
nie ma zwierzat, ani innych przedmiotéw obcych.

UWAGA:

- Jesli na obszarze pracy sg jakies dziury (jak np. krélicze
nory itp.), zasyp je, aby teren byt rowny. Okresowo
sprawdzaj obszar roboczy, czy nie pojawity sie na nim dziury
lub jamy.

Upewnij sie rowniez czy trawa nie jest wyzsza niz 65 mm.

WAZNE:
Wyreguluj wysokos¢ ostrzy taka by scina¢ ok 5mm trawy.

Szczegoly regulacji wysokosci ostrzy znajdziesz w rozdziale
“Regulacja wysokosci ostrzy” (m strona 56).

% o
R
R
PIXXRE

* '
D
D>

RS

i)

Jesli trawa jest wyzsza niz 65 mm skos jg za pomocg standardowej kosiarki.

Podlgczenie do zrodta zasilania

Podtgczajac zrodio zasilania, postepuj wedtug krokéw ponize;.

Odfgczajgc zrodto zasilania, postepuj w kolejnosci odwrotnej do wymienionych krokow.
Szczegoty odnosnie przenoszenia transformatora lub zmiany gniazdka zasilania uzyskasz u swojego dilera

Zdejmij pokrywe ztgcza w stacji dokujace;j.

Podtacz wtyczke przewodu zasilajagcego do wewnetrznego
2 ztacza stacji bazowej.

WAZNE:

65 mm lub mniej

- Podczas roztgczania ztgczy, upewnij sie ze zacisk jest podniesiony.

3 Zamocuj pokrywe ztgcza staciji.

(Przewdd zasilajgcy i przewdd graniczny powinny przej$¢ przez wyciecie w

pokrywie ztgcza.)
Podlacz przewdd zasilajacy i ztgcze transformatora.

WAZNE:

=0

Przewaod zasilajgcy

Transformator

- Podczas roztgczania ztgczy, upewnij sie ze zacisk jest podniesiony.

Podtacz wtyczke transformatora do gniazdka o okreslonym napieciu.

5 Napiecie w gniazdku dla typéw EAE, EAEN i EAS: AC 230 V
Napiecie w gniazdku dla typu EAB: AC 240 V



Sprawdzenie obszaru koszenia / Podigczenie do zrodta zasilania

@ Sprawdzenie kosiarki

Przed rozpoczeciem pracy, upewnij sie, ze robot jest prawidtowo podtgczony do stacji .

Lampka powyzej wtyczki fadowania zmienia sie nastepujgco:

Kolor Opis

Zielona Ustawienia sygnatu stacji dokujgcej prawidiowe.

Zielona Przewdd graniczny jest za dtugi.

(mruga)

Zola Robot koszacy prawidtowo podtgczony
do stacji dokujgce;j.

Zola Problem z sygnatem, np: roztgczenie lub

(mruga) przeciecie przewodu granicznego lub.
Skontaktuj sie z dilerem.

Czerwona | Skontaktuj sie z dilerem.

Brak Potwierdz podigczenie przewodu
zasilajgcego. Jesli przewdd zasilajacy jest
prawidtowo podtgczony do stacji dokujgcej,
wystgpit problem z zasilaniem. Skontaktuj sie
z dilerem.

WAZNE:
- Jesli robot koszacy nie jest prawidtowo podigczony do stacji dokujgcej, nie moze tadowac baterii.
- Nie dotykaj ztgcza tadowania. W przeciwnym razie mozesz doznac¢ obrazeh.

8 Wiaczanie / wylaczanie

® Wiaczanie zasilania

Po natadowaniu baterii wcisnij przycisk (D (On) aby wigczyé robota koszgcego.
Przycisk (D (On) znajduje sie na panelu sterowania w tylnej czesci robota.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Nie wktadaj palca pod zamknietg ostone panelu sterowania lub ostone pokretta regulacji
wysokosci.
- Gdy chcesz zatrzyma¢ kosiarke, podchodz do urzadzenia od tytu. Podchodzenie do kosiarki od
przodu lub od innej strony moze doprowadzi¢ do niezamierzonego zetkniecia z urzadzeniem, co z
kolei moze spowodowadé, ze upadniesz, gdy kosiarka ruszy.
Wocisnij reczny przycisk STOP.
1 Pokrywa panelu sterowania otworzy sie.

2 Wecisnij przycisk (D (On) na panelu sterowania.

Wigczone zostaje zasilanie i wyswietla sie ekran startowy.
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Sprawdzenie obszaru koszenia / Podtgczenie do zrédta zasilania
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® Wprowadzenie numeru PIN (Personal Identi ication Number)

Przy wigczaniu robota koszgcego, musisz wprowadzi¢ numer PIN.

1 Wprowadz PIN za pomoca przyciskéw numerycznych. 17:01 Pt
WAZNE: Kod PIN
- Aby zmieni¢ PIN, zobacz rozdz. “4 USTAWIENIA
MENU” (m strona 24). Wprowadz PIN
n__
Pozostalo prob:3
Wcisnij przycisk © 17:01 Pt
2 Wyswietli sie ekran gtowny. Kod PIN
WAZNE: W 45 PIN
. . rowadz
- Jedli 3 razy pod rzgd wprowadzisz btedny numer P . xx
PIN, panel sterowania zostanie zablokowany na 5 .
minut, podczas ktérych nie mozna wykonac zadnej Pozostato préb:3
operaciji. :

- Jesli zapomnisz PIN, skontaktuj sie z dilerem.

- Jesli wyswietli sie komunikat o btedzie, patrz
rozdz. ,6. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW” (m
strona 59).
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Praca robota koszacego w Trybie Auto

® Praca w trybie Auto

Ponizsze instrukcje mogg byé wykorzystane przy pracy robota w czasie skonfigurowanym w
ustawieniach do pracy w trybie automatycznym.

WAZNE:
- Szczegodty znajdziesz w rozdz. “4 USTAWIENIA MENU (m strona 24).

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Upewnij sig, ze przed przeprowadzeniem ponizszej procedury wcisnates reczny przycisk STOP.

1 Wecisnij przycisk ©.

Jesli na ekranie gtéwnym wyswietla si¢ [Auto], s v A
2 przejdz do kroku 2. ‘ |
Jesli wyswietla sie [Man] na ekranie gtéwnym,

wciskaj przycisk & az wyswietli sie [Auto].

DR 2o00 ©
’@’ ‘Auto' ..@@@® @
CA®Heee )
L J
Szczegotowe omdwienie ikon wyswietlajgcych sie _
na ekranie znajdziesz w rozdz. “Ekran gtowny” 17:01 Pt

(m strona 11).

Zamknij pokrywe panelu sterowania.

Konfigurowanie jest zakonczone. Robot zacznie kosi¢ w czasie okreslonym w trybie Szybkich Ustawien.
Szczegoty dot. ustawien znajdziesz w rozdz. “4 USTAWIENIA MENU” (m strona 24).

WAZNE:
- Jesli wcisniesz przycisk (© (Off) po skonfigurowaniu tych ustawien, robot nie aktywuje sie.
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Regulacja wysokosci ostrzy

® Regulacja wysokosci ostrzy

Wysokos¢ ustawienia ostrzy determinuje wysokos¢ przycinanej trawy.
Wyprébuj robota na matym obszarze i ustaw wysokos$¢ ostrzy zgodnie ze swoimi potrzebami.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Upewnij sie, ze przed przeprowadzeniem ponizszej procedury wcisnates reczny przycisk STOP.
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UWAGA:

- Unikaj koszenia wysokiej trawy na raz. Kos stopniowo, krok po kroku (od poziomu 5 do 1.)

- Unikaj scinania wiecej niz 5 mm trawy na raz. Jesli chcesz skrocic¢ trawe o wiecej niz 5 mm,
powinno by¢ to zrobione stopniowo o 5 mm tygodniowo. Przyktad: skracanie od 50 do 30 mm
powinno zajg¢ 4 tygodnie w etapach co 5 mm.

1

Wocisnij reczny przycisk STOP.
Pokrywa panelu sterowania otworzy sie.

Otworz przy pomocy palca pokrywe pokretta
wyboru wysokosci koszenia.

Wi6z palec tutaj i
pociggnij.

Przekre¢ pokretto przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara aby obnizy¢ ostrza, lub zgodnie z ruchem
wskazowek zegara aby podnies¢ ostrza. Jako wskazowki przyblizonej wysokosci ostrzy uzywaj
numeréw na pokretle.

Przyblizone wysokosci ostrza przy wybraniu danej pozycji:

Pozycja Przyblizona wysokos¢ ostrza
N 1 20 mm
4 2 30 mm
Wysokos$¢ ostrza 3 40 mm
4 50 mm
Zmniejsz /\\ Zwigksz 5 60 mm




Regulacja wysokosci ostrzy / Cotygodniowa kontrola

Zamknij pokrywe pokretta wyboru wysokosci
4 ostrzy i pokrywe panelu sterowania.

Powtérz powyzsze kroki jesli musisz wykona¢ dodatkowe regulacje.

8 Co tygodniowe sprawdzenie

Sprawdzaj kosiarke i stacje bazowg raz w tygodniu, aby usungé z nich trawe i inne zanieczyszczenia.
Sprawdzaj rowniez czy ostrza i tarcza tngca nie zostaty uszkodzone oraz skontroluj, czy nie pojawity sie
inne problemy.

® Czyszczenie robota i stacji dokujgcej

Po zakonczeniu koszenia, zaréwno na powierzchni, jak i od spodu kosiarki, stacji bazowej i wtyczce
do tadowania mogg nagromadzi¢ sie resztki trawy i innych zanieczyszczen.
Aby poznaé szczegdty czyszczenia robota patrz rozdz. “7 KONSERWACJA” (m strona 62).

® Kontrola ostrzy i tarczy tnacej pod katem uszkodzen

W trakcie koszenia ostrza i tarcza thgca mogg ulec uszkodzeniu. Nalezy co tydzien regularnie dokonaé
sprawdzenia ostrzy i tarczy tnace;.

Aby dowiedzie¢ sig, jak sprawdzac ostrza i tarcze tngcg, zapoznaj sie z rozdz. “7 KONSERWACJA”

(m strona 62).
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Przenoszenie robota koszacego

8 Przenoszenie robota koszacego

Podczas przenoszenia robota koszgcego, nalezy przestrzegac nastepujgcych zasad.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Nie przenos kosiarki ostrzami skierowanymi w swoja strone.

- Uwazaj, aby nie upuscic¢ kosiarki w trakcie przenoszenia.

- Upewnij sie, ze wcisnates reczny przycisk STOP i wylaczyles kosiarke, zanim przystapisz do
przeprowadzania ponizszej procedury.

- Upewnij sie, Zze podczas przenoszenia kosiarka (a zwlaszcza ostrza), nie dotykaja nikogo z
0s6b postronnych.

1. Wci$nij reczny przycisk STOP, aby otworzyé pokrywke panelu sterowania i nastepnie wcisnij przycisk (© (Off).
2. Zamknij pokrywke panelu sterowania.
3. Podnies robota chwytajgc urzadzenie w przeznaczonym do tego miejscu.

Podnies kosiarke jedna reka,
chwytajac za tylng czes¢, z
ostrzami skierowanymi na
zewnatrz.

N ey
o °
e
Zawsze chwytaj kosiarke tak, aby ostrza

byly skierowane z dala od Ciebie.

UWAGA:

- Gdy przenosisz robota koszacego upewnij sie, ze zawsze chwytasz za miejsce specjalnie do tego
przeznaczone w dolnej tylnej czesci urzgdzenia. Przenoszenie kosiarki w inny sposéb moze
prowadzi¢ do obrazen ciala spowodowanych przez ostrza lub gniazdo do tadowania, jak réwniez
moze przyczynic sie do upuszczenia kosiarki, a tym samym jej

uszkodzenia.

- Nie podnos, ani nie przenos kosiarki, chwytajac za otwor w przedniej

czesci urzadzenia. t \<

- Nie przenos kosiarki w momencie, gdy jest podigczona do
stacji bazowej. Zarowno kosiarka, jak i stacja bazowa moga w
ten sposéb ulec uszkodzeniu.
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Zanim skontaktujesz sie z Dilerem / komunikaty

6 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

8 Zanim skontaktujesz sie z Dilerem

W rzadkich przypadkach gdy napotkasz jaki$ problem i bedziesz chciat skontaktowac sie z dilerem,
upewnij sie, ze masz pod reka nastepujace zrodta informagiji.

* Instrukcja Obstugi
» Dane dotyczgce ostatniej pracy w ogrodzie.
* Informacje z [Historii btedéw]
Ekran gtéwny = [4.Historia] > [2.Historia bfedow]

8 Komunikaty

Jesli na ekranie panelu sterowania wyswietli sie ktorykolwiek z opisanych nizej komunikatéw, najpierw
sprobuj zdiagnozowac problem za pomocg ponizszego przewodnika rozwigzywania problemow, zanim
skontaktujesz sie z dilerem. Jesli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z dilerem

Komunikat

Przyczyna

Rozwigzanie problemu

Klawiatura

Wcisniety zostat przycisk, podczas
gdy kosiarka pracowata (z zamknietg
pokrywg panelu sterowania).

Klawisz ENTER

Przycisk “enter” zostat wcisniety,
podczas gdy kosiarka pracowata (z

zamknietg pokrywg panelu sterowania).

Otworz pokrywe panelu sterowania i sprawdz,
czy pod pokrywg nie utknety zadne obce
przedmioty.

Jesli komunikat ten bedzie sie wcigz wyswietlat
po usunieciu przedmiotu spod pokrywy,
skontaktuj sie z dilerem.

Reset zegara

Zapasowe zasilanie baterii zostato
wyczerpane podczas dtugoterminowe-go
przechowywania. Nastapit reset ustawien
zegara

Ustaw aktualng date i czas. Czas musi by¢ podany w
24-godzinnym formacie.

Jesli nie jest mozliwe ustawienie zegara, skontaktuj
sie z dilerem.

Wysokie Nadmierne tadowanie baterii. Odtgcz kosiarke od stacji bazowej, wigcz
napiecie w zasilanie ON, i poczekaj, az komunikat zniknie.
baterii Jesli komunikat nadal nie znika, skontaktuj sie z
dilerem.
Niskie Stabe tadowanie baterii. Podtgcz robota koszacego do stacji bazowej .
napiecie w komunikat zniknie gdy bateria nataduje sie
baterii powyzej 10%.
Jesli komunikat nie zniknie, skontaktuj sie z
dilerem.
Wysoka Temperatura baterii jest za wysoka. Wiacz zasilanie ON, i poczekaj az komunikat
temperatura zniknie.
baterii Jesli komunikat nie zniknie, skontaktuj sie z

dilerem.

Niska temperatura

Temperatura baterii jest za niska.

Umies¢ robota w miejscu gdzie temperatura

baterii (1) otoczenia przekracza 5°C, wigcz zasilanie ON, i
Niska temperatura poczekaj az komunikat zniknie.
baterii (2) Jesli komunikat nie zniknie, skontaktuj sie z

dilerem.
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Komunikaty / Rozwigzywanie probleméw

Komunikat Przyczyna Rozwigzanie problemu
Poza petlg Robot koszgcy wyjechat poza Przenies kosiarke na obszar pracy.
obszar wyznaczony przewodem Sprawdz zasilanie stacji dokujgcej. Sprawdz czy
granicznym. taczniki przewodu granicznego sg prawidtowo
podtaczone.

Jesli komunikat nie zniknie sprawdz, czy tgczniki
przewodu granicznego sg prawidtowo potgczone
oraz czy w poblizu nie pracujg inne roboty

koszgce.
Jesli komunikat nie zniknie, skontaktuj sie z
dilerem.
Wysoka Temperatura silnika ostrzy wynosi Pozostaw wtgczone zasilanie ON i podniesiong
temperatura 85°C lub wiecej pokrywe panelu sterowania i odczekaj 15 - 30
silniczka ostrzy min. az komunikat zniknie Jesli komunikat nie
zniknie, skontaktuj sie z dilerem
Wykrycie Zostata wykryta jakas przeszkoda Wprowadz numer PIN, aby komunikat zniknat.
przeszkody lub czujnik wykrywa jakis Jesli komunikat nie znika, skontaktuj sie z
przedmiot. dilerem.
Czujnik Czujnik wykrycia przeszkody jest Porusz doktadnie gtéwng pokrywa robota aby
wykrywania nieaktywny, lub jaki$ przedmiot sprawdzi¢ czy czujnik aktywuje sie.
blokuje czujnik. Potrzasnij : Nie aktywuje sie

Wytgcz : Nie aktywuije sie

Jesli komunikat “Czujnik wykrywania” nie znika,
sprawdz wokot i pod ostong w poszukiwaniu
jaki$ odpryskoéw, zanieczyszczen czy matych
zabawek, i usun je, lub skontaktuj sie z dilerem.

Nadmierne Robot znajduje sie na obszarze o Umies¢ robota na ptaskiej nawierzchni i wprowadz
przechylenie zbyt duzym nachyleniu. numer PIN aby komunikat zniknat. Jes$li komunikat
nie znika, skontaktuj sie z dilerem.
Robot Ostona zostata podniesiona przez Wprowadz numer PIN aby komunikat zniknat.
podniesiony co$, np. przez kamien. Jesli ostona jest mocno uszkodzona lub
komunikat nie znika, skontaktuj sie z dilerem.
Robot Robot koszgcy jest przewrdcony “do Umies¢ robota na ptaskiej nawierzchni i
przewrécony gorny nogami’”. wprowadz numer PIN aby komunikat zniknat. Jesli
komunikat nie znika, skontaktuj sie z dilerem.
Zm.nlejszc:'o_na Bateria jest zbyt stabo natadowana. Zwicksz pojemnosé baterii wywolujaca powrét
Poj. baterii robota do bazy. Patrz “Ustawienia bazy” (m strona
Niska pojemnos$¢ | Bateria nie taduje sie wystarczajgco. 40). Jesli komunikat nie znika, skontaktuj sie z
baterii dilerem.
Brak sygnatu Robot nie wykrywa sygnatu Sprawdz zrédto zasilania stacji dokujgcej. Patrz
granicznego przewodu granicznego. “Test punktéw startu” (@ strona 43). Jesli
komunikat nie znika, skontaktuj sie z dilerem.
Utracony sygnat Robot nie wykrywa sygnatu Sprawdz czy tgczniki przewodu granicznego
obszaru pracy przewodu granicznego. sg prawidtowo podtgczone. Jesli komunikat

nie znika, skontaktuj sie z dilerem.

Skontaktuj sie z dilerem jesli wyswietlg sie nastepujace komunikaty.

Czujnik obszaru Blad komunikacji Czujnik silnika R

Biad baterii Blad pamieci danych Czujnik przewrdcenia
Temperatura baterii Blad wyswietlacza Czujnik przechylenia
Naped ostrzy Czujnik podniesienia Naped kotek

Blokada napedu ostrzy Reczne zatrzymanie Blokada napedu kétek
Przekaznik napedu ostrzy Btad silnika jednostki Przekaznik napedu koétek
Kontrola fadowania Czujnik napedu ostrzy Czujnik schodzenia z kursu
Zegar Czujnik silnika L

Moze by¢ konieczna wymiana baterii. Skontaktuj sie z dilerem z przygotowang historig pracy (czas
koszenia, czas tadowania, czas powrotu do bazy).
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Komunikaty / Rozwigzywanie probleméw

® Rozwiazywanie probleméw

Problem

Rozwigzanie

Robot nie moze sie natadowac.

Sprawdz potgczenia i ponownie sprébuj natadowac robota. Jesli
robot nie moze by¢ natadowany, skontaktuj sie z dilerem.

Kosiarka nie moze wjecha¢ na teren
pracy lub naped i ostrza zatrzymaty
sie.

Kosiarka sprobuje oming¢ teren o nachyleniu wiekszym niz 20°.

W przypadku 25 — 350 nachylenia (w zaleznosci od stopnia nieréwnosci
podioza)

- Kosiarka bedzie probowata uciec z pochytosci.

W przypadku nachylenia wigkszego niz 350

- Kosiarka zatrzyma sie w wyniku “Nadmiernego przechylenia”

Kosiarka czesto sie zatrzymuje.

Jesli w poblizu pracujg inne urzgdzenia bezprzewodowe, zdalnie sterowane
lub ogrodzenia elektryczne robot moze nie dziata¢. Skontaktuj sig z dilerem.

Kosiarka wyjezdza poza obszar pracy
lub dziata odmiennie, niz zostata
Zaprogramowana.

Sprawdz komunikat btedu na ekranie i postepuj wg instrukcji zanim
skontaktujesz sie z dilerem. Jesli nie mozesz rozwigzac problemu,
skontaktuj sie z dilerem z przygotowanym komunikatem btedu.

Przewdd graniczny lub palik go
mocujgcy poluzowat sie i wystaje z
ziemi.

Zatrzymaj robota, poniewaz moze przecig¢ przewod.
Uwazaj aby nie potkng¢ sie o przewdd albo palik. Skontaktuj sie z
dilerem.

Kosiarka wydaje dziwne dzwieki.

Sprawdz czy ostrza nie sg uszkodzone. Uszkodzone ostrza moga
powodowac zty balans tarczy tngcej. Moze to powodowaé powstanie
hatasu. Sprobuj zastosowac¢ “Zegar dyskretny”.

Jesli to nie pomoze, skontaktuj sie z dilerem.

Robot nie wyjezdza ze stacji dokujgce;j.

Brak wyswietlanego komunikatu.

- Zegary nie zostaty prawidtowo ustawione. Zobacz rozdz. “4
USTAWIENIA MENU” (m strona 24).

- Data i Godzina s3 nieprawidtowe. Sprawdz zegar (@ strona 49). -

Reczny przycisk STOP zostat wcigniety, ale przycisk (© nie zostat
wcisniety przed zamknieciem pokrywy panelu sterowania.

- Robot jest trybie nieaktywnym.
Inna przyczynag moze byc to, ze urzadzenie jest w trybie “Baza”.

Stabe rezultaty koszenia.

- Wysoko$¢ ciecia jest nieprawidiowa lub trawa jest zbyt wysoka. Zmien
wysokos¢ ciecia lub skos$ najpierw za pomocg standardowej kosiarki.
- Sprawdz stan ostrzy (m strona 66).

Robot nie pracuje wewnatrz
przewodu granicznego.

Jesli w poblizu przewodu granicznego sg pola elektromagnetyczne lub
elektryczne jak linie energetyczne, fabryki, moze to oddziatywa¢ na
prace robota. Skontaktuj sie z dilerem.

Robot wyjezdza poza przewod
graniczny.

Zarejestruj gdzie robot wyjezdza poza przewdd. Sprawdz warunki
nawierzchni, warunki pogodowe oraz stan kétek podczas wyjezdzania
robota poza przewdd. Oczys¢ kotka jesli oklejone sg blotem, lisémi lub
trawa. Sprobuj kontynuowac prace. Jesli problem bedzie sie powtarzat
czesto, skontaktuj sie z dilerem.

Robot nie wjezdza do stacji dokujgce;j.

Sprawdz czy stacja dokujaca nie jest zdeformowana. Sprawdz przewody
graniczne pod stacjg (m strona 12). Sprawdz terminal tadowania
zaréwno robota jak i stacji dokujgcej.

Widoczne $lady kot.

Sprébuj ograniczy¢ czas pracy.
Mozesz ograniczy¢ czas pracy automatycznie za pomocg “Zegara
sezonowego”. Sprobuj zwiekszy¢ “szerokosc¢ Sciezki”.

Robot nie dociera do waskich
naroznikéw.

Sprawdz ustawienia “szerokosci sciezki”. Jesli to konieczne, mozesz
uzy¢ funkcji “Waski przejazd” (m strona 36).
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Okresowa kontrola i konserwacja / Procedury konserwacji

7
D

62

KONSERWACJA

Okresowa kontrola i konserwacija

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo uzytkowania kosiarki oraz prace na najwyzszym poziomie, urzgdzenie musi by¢
okresowo sprawdzane i konserwowane.

Okresowa konserwacja pomaga rowniez wydtuzy¢ zywotnos$¢ serwisowg robota koszgcego.

Czasookresy i rodzaje czynnosci serwisowych zawarto w ponizszej tabeli.

Honda zaleca wykonywanie corocznych przegladéw w autoryzowanych punktach serwisowych. Diler przeprowadzi

nie tylko kontrole robota, ale i aktualizacje oprogramowania, ktérych nie moze wykonac wtasciciela.

Tabela przegladéw
Regularny okres serwisowania . T
s o rok lub co godzin
Wykonaj co wskazany czas lub ilo$é godzin Co tydzien pracy. (koszenia) Strona
przepracowanych, w zaleznosci co nastapi pierwsze.
Ostrza & $ruby ostrzy ™ Sprawdz @) (M strona 66)
Tarcza tngca ™ Sprawdz O (m strona 66)
Otwor drenazowy Sprawdz lub oczysé O O *2 -
Reczny przycisk STOP Sprawdz O (M strona 64)
Oczys$c¢ O
Elementy obudowy ™' Y - (m strona 63)
Sprawdz O *2 -
Oczys$é O
Stacja dokujgca zy - (m strona 64)
Sprawdz O (m strona 65)
Sruby stacji dokujgcej Sprawdz lub dokre¢ (O (m strona 65)
Oczys$é O
Tylne (napedowe) kotka " 2YSC (m strona 63)
Sprawdz O *2 -
Os tylnych kotek Nasmaruj O *2 -
Oczysc¢ O
Przednie (rolka) kétka A (m strona 63)
Sprawdz O *2 -
Sprawdz O *2 -
Szczotka i tozyska przedniej rolki P W ,Z . -
Wymien jesli potrzeba 2 -
Whnetrze obudowy Oczysc¢ O *2 -
Uszczelki obudowy Wymien O * -
Czujniki przeszkod (obudowa, Sprawdz lub oczys¢ o -
sprezyny i podktadka) Wymien O *2 —
Stacja dokujaca (tgczniki Sprawdz jesli potrzeba ™ -
przewodu granicznego Oczysé O *2 -
Stacja dokujgca (wtyczka tadowania) Sprawdz O * -
Oczys¢ O *2 -
Ptytki tadowania robota czy.sc’ — B
Wymien jesli potrzeba ™ -
Stan baterii Sprawdz QO *2 *4 -

*1 Ostrza, $ruby ostrzy, tarcza tnaca, element obudowy, przednie (rolka) kota, tylne (napedowe) kétka powinny by¢ wymieniane w miare potrzeby.

*2 Te czynnosci powinny by¢ wykonane przez autoryzowany serwis, jesli nie jeste$ bieglym mechanikiem i nie posiadasz odpowiednich narzedzi.
Nalezy odnie$¢ sie do instrukcji serwisowej Hondy.

*3 Jesli $ruby sie poluzuja, dokre¢ je doktadnie.

*4 Potwierdz uzywajac historii ostatnich 10 tadowan.

Procedury konserwaciji

Brud i trawa mogg osadzac¢ sie na wierzchu i pod spodem robota podczas i po koszeniu, a ostrza moga

zuzyc¢ sie, uszkodzi¢ lub zablokowac. Przeprowadzaj kontrole robota regularnie zgodnie z ,, Tabelg
przegladow” (m strona 62).

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Upewnij sie, ze wcisnates reczny przycisk STOP i wylaczytes kosiarke, zanim rozpoczniesz opisane w
tym rozdziale procedury.

- Przed przystapieniem do przeprowadzania procedur serwisowych, zaktadaj rekawice robocze.

- Zachowaj szczeg6lng ostroznos¢ podczas tych czynnosci, poniewaz ostrza sg wyjatkowo ostre.
WAZNE:

- Na czas przeprowadzania procedur konserwacyjnych wyjmij robota koszgcego ze stacji dokujgce;.



Procedury konserwaciji

@ Przygotowanie

Przeprowadzaj nastepujgce procedury
W miejscu nie narazonym na deszcz.

Prawidtowo Nieprawidiowo
» Zaldz rekawice robocze. 90° lub mniej  Wiecej niz 90°
* Do sprawdzenia ostrzy, przekre¢
robota na bok.
 Nie przechylaj robota o wiecej niz
900 aby unikng¢ dostania sie trawy i
ptynow do wnetrza robota.

@ Czyszczenie

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Nie dotykaj ostrzy gotymi rekoma.
- Podczas sprawdzania lub czyszczenia kosiarki nie podnos jej nad ziemie.

WAZNE:
- Nie czysc¢ robota koszgcego wodg. Kosiarka moze zosta¢ uszkodzona.

@ Czyszczenie obudowy (z zewnatrz)

Do czyszczenia kosiarki z trawy i zanieczyszczen uzywaj jedynie
szczotki i szmatki. ~ Panel sterowania

Gora i boki

—e
Gniazdo fadowania

® Usuwanie scinkow trawy

Za pomocg suchej szczotki lub skrobaka usun scinki trawy przyczepione do ostrzy, napedu i
otworow odprowadzajgcych wode.

WAZNE:

- Nigdy nie uzywaj wody do mycia spodniej strony kosiarki oraz unikaj uzywania ggbki czy mokrej szmaty do
czyszczenia robota. Kosiarka moze zosta¢ uszkodzona jesli woda lub zanieczyszczenia takie jak $cinki trawy
dostang sie do wnetrza kosiarki otwory drenazowe lub szczeliny.

Przednie kota (rolki)

Otwory drenazowe

Ostrza i tarcza
tngca
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Procedury konserwagcji

® Czyszczenie stacji dokujacej

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Odlacz wtyczke transformatora od zasilania (domu) zanim przystapisz do jej czyszczenia.

Do oczyszczania stacji dokujgcej z trawy i zabrudzen uzywaj szczotki.

Za pomocg szczotki oczys¢ z brudu i trawy stacje bazowa, w szczegélnosci
miejsca, z ktérymi styka sie kosiarka oraz wokét wtyczki tadowania:

@ Sprawdzenie

Wtyczka tadowania

® Sprawdzenie recznego przycisku STOP

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Nie dotykaj ostrzy gotymi rekoma.

- Podczas sprawdzania lub czyszczenia kosiarki nie podnos jej nad ziemie.

Sprawdzenie

Czynnosé

Reczny przycisk STOP i Prawidtowe dziatanie
pokrywa panelu recznego przycisku STOP
sterowania (i pokrywy panelu
sterowania.)

Podczas przeprowadzania dziatania
testowego kosiarki, wcisnij reczny przycisk
STOP. Jesli kosiarka sie nie zatrzyma (a
pokrywa panelu sterowania nie otworzy),
skontaktuj sie z dilerem.

1 Wecisnij przycisk (O (ON) na panelu sterowania.

Przetestuj punkty startu (m strona 43). W trakcie,
2 gdy kosiarka jedzie, wcisnij reczny przycisk STOP
i sprawdz, czy sie zatrzyma.
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Procedury konserwac;ji

® Sprawdzenie stacji dokujacej

Sprawdz potencjalne problemy ze stacjg dokujaca.

Sprawdzenie Czynnos¢
. . Uszkodzenie stac;ji Sprawdz wizualnie stacje dokujgcg. Jesli
Stacja dokujaca dokujacej jest uszkodzona, skontaktuj sie z dilerem.
v o Poluzowane tagczniki stacji Sprawdz wizualnie stan tgcznikow.
gczniki S o1 o .
dokujacej Jesli sg obluzowane, skontaktuj sie z dilerem.

Wtyczka tadowania

® Sprawdzenie srub stacji dokujacej

Sprawdzenie Czynnos¢

Sprawdz wizualnie Sruby.
Jesli sg obluzowane, dokreé je za pomocag
ptaskiego srubokreta.

Poluzowane sruby

Stacja dokujgca stacji dokujacej

7
'''''

65

VIOVME3ISNOM 2L I



Procedury konserwagcji
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® Sprawdzenie ostrzy i tarczy tnacej

Sprawdz stan ostrzy i tarczy tngcej w nastepujacy sposob:

Zywotnos¢ ostrzy

Aby uzyskiwac dobre efekty koszenia, dbaj o to, aby krawedzie ostrzy byty zawsze ostre. Zazwyczaj
zywotnos¢ ostrzy wynosi ok. 160 godzin.(2 tygodnie do 2 miesiecy). Poniewaz zywotnos¢ ostrzy zalezy
od trawy, moze zaj$¢ konieczno$¢ wczesniejszej wymiany ostrzy, zwtaszcza w sezonie wiosennym.
Jesli zdzbta trawy zaczynajg miec¢ biate krawedzie to znak, ze trzeba wymieni¢ ostrza.

Przyktad: jesli robot pracuje przez 11.4 godzin kazdego dnia, zywotno$¢ ostrzy wyniesie 2 tygodnie.
Jesli kosiarka pracuje przez 2.6 godzin kazdego dnia, zywotnosc¢ ostrzy wyniesie 2 miesigce

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !
- Nie dotykaj ostrzy gotymi rekoma.

WAZNE:

- Podeprzyj robota o $ciane, dla lepszego wsparcia.
- Nie podnos robota ponad ziemie podczas sprawdzania.

Sprawdz ostrza, sruby i tarcze tnaca.

Sprawdzenie Czynnos¢
Sprawdz wizualnie ostrza
Uszkodzenie ostrzy Jesli ostrza sg uszkodzone, wymien je na nowe.

Patrz rozdziat “Wymiana ostrza” (m strona 67).

Palcami pokreé Srubami aby sprawdzi¢ czy nie sg
Poluzowane bazy poluzowane. Jesli sruby sg poluzowane, dokrec¢ je
ostrzy kluczem dynamometrycznym do okreslonej wartosci
momentu. Patrz rozdz.“Wymiana ostrzy” (m strona 67).

Ostrza i $rub . . . . X
y Wizualnie sprawdz ewentualne przetarcie otworow w

ostrzach i przetarcie kotnierzy Srub.

W wyniku pracy podczas koszenia otwory w ostrzach
powiekszajg sie, a kotnierze srub zmniejszajg sie w
wyniku tarcia, i zachodzi niebezpieczenstwo, ze ostrze
oddzieli sie od tarczy tngce;.

Jesli sg zuzyte, wymien ostrza i sruby. Patrz rozdz.
“Wymiana ostrza” (m strona 67).

Przetarcie otworow w
ostrzach i kotnierzy srub

Obroc¢ tarcze tngcg i wzrokowo sprawdz jg. Jesli jest

Tarcza tnaca Wypaczenie tarczy tnacej wypaczona, skontaktuj sie z dilerem.

Sprawdzenie przetarcia
ostrzy i sSrub

. ©
Tarcza tngca o . //
Podstawa ostrza — ®e o) o ®
L N | J 21.7mm 24.7mm
Prawidtowe Nieprawidtowe

Normaine Uszkodzone ostrza
/ — I
Nadmierne zuzycie Pekniete Zgiete




Procedury konserwac;ji

IWymiana ostrzy

Aby wymieni¢ ostrza, przeprowadz ponizszg procedure.

A\ NIEBEZPIECZENSTWO !

- Przed rozpoczeciem ponizszych dziatan, zaléz rekawice robocze.

WAZNE:

- Czynnos$¢ ta wymaga odpowiedniej wiedzy technicznej, jak i specjalistycznych narzedzi. Jesli nie
posiadasz odpowiednich narzedzi i umiejetnosci, skontaktuj sie z dilerem.

- Aby zachowa¢ wiasciwe wywazenie, zawsze wymieniaj wszystkie trzy ostrza wraz ze Srubami.

- Przed wymiang ostrzy, usun $cinki trawy (M strona 63) .

Wymieniane elementy Numer czesci
Ostrze 72511-VP7-030
Sruba 90305-VP7-000
Wytacz zasilanie. Zablokuj tarcze tnaca
1 Ustaw wysokos$é ostrzy na poziomie 1 i odwroé Wtdz klucz pomigdzy uchwyt tarczy
robota ,,do géry nogami”. tngcej, a obudowe kosiarki.

Zablokuj podstawe tarczy tnacej za pomoca [ ]
2 klucza 24 mm tak, aby tarcza byta
unieruchomiona, gdy bedziesz odkreca¢ sruby.

Odkre¢ sruby z kazdego ostrza za pomoca 8 mm
3 klucza szesciokatnego.

Wymien ostrza, wiéz nowe sruby w otwor
4 kazdego nowego ostrza, i lekko dokre¢ kluczem
szesciokatnym 8 mm.

WAZNE:

- Jesli wymieniasz ostrza, uzyj nowych $rub.

- Dokrecaj sruby dopiero gdy kotnierz sruby
znajdzie sie bezpiecznie w otworze ostrza. Wiasciwie ®

Niewtasciwie

Dokre¢ sruby kluczem dynamometrycznym
5 do nastepujacych wartosci.

4.4~6.0 N * m (0.45~0.60 kgf * m, 3.2~4.4 Ibf « ft)

WAZNE:

- Jedli nie posiadasz klucza dynamometrycznego,
czynnos$¢ ta powinna by¢ wykonana przez serwis.
- Klucz dynamometryczny wtéz pomiedzy tarcze
tngca, a obudowe robota koszgcego.

VIOVME3ISNOM 2L

Sprawdz, czy ostrza ptynnie sie obracaja. Jesli
6 nie, ponownie je zdemontuj i zainstaluj sSruby od
nowa.
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8 PRZECHOWYWANIE

8 Przechowywanie w okresie zimowym
@ Robot koszacy i stacja dokujaca

Bardzo wazne jest, aby przed odstawieniem do przechowywania robot koszacy i stacja bazowa
zostaty dokfadnie oczyszczone. Przed magazynowaniem bateria kosiarki powinna zostaé¢ natadowana
a miejsce przechowywania powinno by¢ suche i ostoniete od wptywu zimowej pogody (mrozu itp.).

@ Komponenty elektryczne

Stanowczo zaleca sie, aby na czas zimy odtgczy¢ transformator i kable zasilajgce, pozostawiajgc jedynie
przewod graniczny w ziemi. Zanim umiescisz zaciski przewodu granicznego w wodoodpornej skrzynce
(takiej, jak np. elektryczna skrzynka przytgczowa), pokryj je specjalnym czysciwem do komponentow
elektrycznych w sprayu, aby nie skorodowaty przez zime. Zgodnie z zaleceniami Hondy, wszystkie
podzespoty elektryczne, takie jak transformator, powinny by¢ przechowywane w suchym, nie narazonym
na mréz i zimowg pogode miejscu.

8 Przygotuj swojego robota do nowego sezonu

Gdy sezon zimowy mija i nadszedt czas, aby ponownie rozpoczg¢ prace kosiarka, stanowczo zaleca sie,
aby$ skontaktowat sie ze swoim dilerem. Autoryzowany diler sprawdzi, czy wszystkie systemy urzadzenia
dziatajg poprawnie i czy kosiarka moze rozpoczg¢ bezpieczng prace w nadchodzgcym sezonie.
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O DANE TECHNICZNE

8 Specyfikacja

Dane techniczne

Model HRM310 HRM520
kod opisowy MBEF MBDF
Typ EAE EAEN EAB EAS EAE EAEN EAB EAS
Dtugosc¢ 645 mm
Szerokosé 550 mm
Wysokos¢ 275 mm
Waga 11.6 kg 11.9kg
System elektryczny
Akumulator Li-ion Li-ion
22.2'V /1800 mAh 22.2'V /3600 mAh
Transformator Wejscie |AC 230V |AC 230 V|AC 240 V|AC 230 V|AC 230 V|AC 230 V|AC 240 V|AC 230 V
Wyjscie 26.0V/23A
Koszenie
Predkosc¢ ostrzy 2500 rpm (Normalna) / 2200 rpm (Niska)
Wysokos¢ ciecia 20-60 mm
Szerokos¢ ciecia 22 cm
Przewéd graniczny
(dolaczona fbryszne) 200m 300m
e, ot dgsc

Hatas

Poziom ci$nienia dzwieku
przy uchu operatora
pr EN50636-2-107:2014

Zmierzony poziom 47dB(A)
(nie przekracza 70dB(A))

69

I I ANZOINHO3L 3ANVA 6 / AINVMONAZYOVIA 8



Praca w trybie recznym

10 DODATEK

@ Obstuga robota koszacego w trybie recznym

Ustawienie to moze by¢ zastosowane gdy 2 lub wiecej obszaréw wewngtrz przewodu granicznego
potaczone sg waskim przejazdem. Jesli 2 lub wiecej obszaréw wewnatrz przewodu granicznego
potgczone sg sciezkg o szerokosci mniejszej niz 1 m, robot nie moze pomiedzy nimi przejezdzaé, musi
zostac¢ przeniesiony recznie. W takim przypadku postepuj wedtug ponizszych krokéw.

70

Dzialanie w trybie recznym

Ponizsze wskazéwki mogg zosta¢ wykorzystane do obstugi robota w trybie recznym.

1 Patrz rozdz. “Tryb reczny (m strona 37) aby skonfigurowaé ustawienia Trybu Recznego .

N

Zasilanie zostaje wytgczone.

Zamknij pokrywe panelu sterowania.

A~ W

Wocisnij reczny przycisk STOP.

0 N O O

Wyswietli sie ekran Trybu Recznego.

Wybierz sposéb pracy robota.

Przenies robota do zadanego obszaru.
Szczegoty dot. przenoszenia znajdziesz w rozdz. “7 KONSERWACJA” (m strona 62).

Pokrywa panelu sterowania otworzy sie.

Wecisnij przycisk (© (Off) na panelu sterowania.

Wecisénij przycisk (D (On) na panelu sterowania.
Zasilanie zostaje wigczone i wyswietla sie ekran startowy na panelu sterowania.

Wprowadz numer PIN za pomocga przyciskéw numerycznych aby wyswietli¢ ekran gtéwny.

Wcisnij kilkukrotnie przycisk (Auto / Man) az 17:01 Pt

Tryb reczny

%Kos do roztadowania
O Ko$ i taduj bez przerwy

OSkos i wznoéw zegar
automatyczny

Czynnosé

Opis

Kos$ do roztadowania

Robot pracuje az do roztadowania baterii.

Ko$ i taduj bez przerwy

Robot pracuje i taduje sie do momentu zmiany zegara
pracy na tryb Auto przez uzytkownika.

Skos nastepnie wznéw zegar
automatyczny

Robot pracuje i taduje sie raz nastepnie automatycznie
przetgcza sie w tryb Auto i wznawia zegar.




10
11
12

Praca w trybie recznym

Wecisnij przycisk ©.

Wecisnij przycisk ® aby powrécié do ekranu gtéwnego.

Zamknij pokrywe panelu sterowania.
Robot automatycznie zacznie pracowac.

WAZNE:
- Robot nie wytgczy sie automatycznie jesli pracuje w trybie recznym.

e Anulowanie pracy w Trybie Recznym

Mozesz anulowac sposob pracy wybrany na ekranie pracy w trybie recznym i robot powréci do stacji

dokujgcej

1

N

N~ OO O B W

Stojac za robotem koszacym wcisnij reczny przycisk STOP.

WAZNE:

- Jesli wybrate$ [Ko$ i wzndw zegar automatyczny] robot zatrzyma sie w czasie skonfigurowanym

w trybie Auto.

Wecisnij przycisk (© (Off) na panelu sterowania
Zasilanie zostaje wytgczone.

Umiesc¢ robota w strefie znajdujacej sie w poblizu stacji dokujace;j.

Wecisnij przycisk (D (On) na panelu sterowania.
Zasilanie witgczy sie i wyswietli sie ekran startowy na panelu sterowania.

Wprowadz numer PIN za pomoca przyciskdw numerycznych aby wyswietli¢ ekran gtéwny.

Wecisnij przycisk @ (Baza)..

Wybierz sposéb dziatania robota koszacego po 17:01 Pt
powrocie do stacji dokujacej. Wré¢ do stacji dokujace

Nastepnie po natadowaniu :
[=] Uruchom przy nastepnym zegarze

KPozostan w stacji dokujgcej

Czynnos¢ Opis

Uruchom przy nastepnym zegarze | Robot wraca do stacji dokujgcej, nastepnie
przetacza sie w tryb Auto i wznawia zegar.

Pozostan w stacji dokujgcej Po natadowaniu robot koszacy pozostanie w
stacji dokujace;j.
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Praca w trybie recznym

Wecisnij przycisk ©.
8 Zasilanie wigczy sie i wyswietli sie ekran startowy na panelu sterowania.

9 Wecisnij przycisk ® aby powrécié do ekranu gtéwnego.

Zamknij pokrywe panelu sterowania.
1 O Robot koszgcy powrdci do stacji dokujgcej.
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.Adresy Gtéwnych Dystrybutorow Hondy

Adresy Gtéwnych Dystrybutoréw Hondy

AUSTRIA

Honda Austria Branch of
Honda Motor Europe Ltd
HondastraRle 1
2351 Wiener Neudorf
Tel. : +43 (0)2236 690 0

BALTIC STATES
(Estonia/Latvia/Lithuania)
Honda Motor Europe Ltd Eesti filiaal
Meistri 12 13517 Tallinn Estonia
Tel.: +372 651 7300
Fax: +372 651 7301
E-mail : honda.baltic@honda-eu.com.

BELGIUM BULGARIA
Kirov Ltd.

49 Tsaritsa Yoana blvd 1324 Sofia
Tel. : +359 2 93 30 892
Fax:+359 293 30 814

http://www.kirov.net

Honda Motor Europe Ltd Belgian Branch
Doornveld 180-184 1731 Zellik
Tel. : +32 2620 10 00
Fax: +32 2620 10 01
http://www.honda.be

CROATIA

Hongoldonia d.o.o.
Vrbaska 1c¢ 31000 Osijek
Tel.: +38531320420
Fax : +38531320429
http://www.hongoldonia.hr

Fax: +43 (0)2236 690 480 BH_PE@HONDA-EU.COM E-mail : honda@kirov.net prodaja@hongoldonia.hr
http://www.honda.at
HondaPP@honda.co.at
CYPRUS CZECH REPUBLIC DENMARK FINLAND FRANCE
Alexander Dimitriou & Sons Ltd. BG Technik cs, a.s. TIMA A/S QY Brandt AB. Honda Motor Europe Ltd

162, Yiannos Kranidiotis Avenue 2235

Latsia, Nicosia
Tel. : +357 22 715 300

U Zavodiste 251/8 15900 Prague 5 - Velka

Chuchle
Tel. : +420 2 838 70 850

Tarnfalkevej 16 2650 Hvidovre
Tel. : +45 36 34 25 50
Fax: +45 36 77 16 30

Tuupakantie 7B 01740 Vantaa
Tel. : +358 207757200
Fax: +358 9 878 5276

Division Produit d'Equipement

Parc d'activités de Pariest, Allée du 1er mai

Croissy Beaubourg BP46,

Fax: +357 22 715 400 Fax: +420 2 667 111 45 http://www.hondapower.dk http:/www.brandt.fi 77312 Mame La Valiée Cedex 2
http://www.honda-stroje.cz Tél.: 01 60 37 30 00
Fax : 01 60 37 30 86
http://www.honda.fr
espace-client@honda-eu.com
GERMANY GREECE HUNGARY ICELAND IRELAND
Honda Deutschland Saracakis Brothers S.A. Motor Pedo Co., Ltd. Bernhard ehf. Two Wheels Itd

Niederlassung der Honda Motor Europe Ltd.
Hanauer Landstrale 222-224 D-60314 Frankfurt

Tel. : 01805 20 20 90

71 Leoforos Athinon 10173 Athens
Tel. : +30 210 3497809
Fax: +30 210 3467329

Kamaraerdei ut 3. 2040 Budaors
Tel. : +36 23 444 971
Fax : +36 23 444 972

Vatnagardar 24-26 104 Reykdjavik
Tel. : +354 520 1100
Fax: +354 520 1101

M50 Business Park, Ballymount Dublin 12

Tel. : +353 1 4381900
Fax: +353 1 4607851

Fax : +49 (0)69 83 20 20 http://www.honda.gr http://www.hondakisgepek.hu http://www.honda.is http://www.hondaireland.ie
http://www.honda.de info@saracakis.gr info@hondakisgepek.hu Service@hondaireland.ie
info@post.honda.de

ITALY MALTA NETHERLANDS NORWAY POLAND
Honda ltalia Industriale S.p.A. The Associated Motors Company Ltd. Honda Motor Europe Ltd Berema AS Aries Power Equipment Sp. z 0.0.

Via della Cecchignola, 13 00143 Roma

Tel. : +848 846 632
Fax : +39 065 4928 400
http://www.hondaitalia.com

info.power@honda-eu.com

New Street in San Gwakkin Road Mriehel

Bypass, Mriehel QRM17
Tel. : +356 21 498 561
Fax: +356 21 480 150

P.O. Box 4541401 Ski
Tel. : +47 64 86 05 00
Fax: +47 64 86 05 49
http://www.berema.no
berema@berema.no

Afd, Power Equipment Capronilaan 1
1119 NN Schiphol-Rijk
Tel.: +31 20 7070000
Fax: +31 20 7070001
http://www.honda.nl

ul. Putawska 467 02-844 Warszawa

Tel. : +48 (22) 861 43 01
Fax: +48 (22) 861 43 02
http://www.ariespower.pl,
http://www.mojahonda.pl
info@ariespower.pl

PORTUGAL

GROW Productos de Forca Portugal
Rua Fontes Pereira de Melo 16 Abrunheira,

2714-506 Sintra
Tel. : +351 211 303 000

REPUBLIC OF BELARUS

Scanlink Ltd.
Kozlova Drive, 9 220037 Minsk
Tel. : +375 172 999090
Fax: +375 172 999900

ROMANIA RUSSIA
Honda Motor RUS LLC
1, Pridirizhnaya Street, Sharapovo
settlement, Naro-Fominsky district, Moscow
Region, 143350 Russia

Hit Power Motor Srl
str. Vasile Stroescu nr. 12, Camera 6,
Sector 2 021374 Bucuresti
Tel. : +40 21 637 04 58

SERBIA & MONTENEGRO

BPP Group d.o.0
Generala Horvatovica 68
11000 Belgrade
Tel. : +381 11 3820 295

Fax: +351 211 303 003 http://www.hondapower.by Fax:+40 21637 04 78 Tel. : +7(495) 745 20-80 Fax:+381 11 3820 296
http://www.grow.com.pt http://www.honda.ro Fax : +7(495) 745 20 81 http://www.hondasrbija.co.rs
mail: abel.leiriao@grow.com.pt hit_power@honda.ro http://www.honda.co.ru honda@bazis.co.rs
postoffice@honda.co.ru
SLOVAK REPUBLIC SLOVENIA SPAIN & Las Palmas province Tenerife province SWEDEN

Honda Motor Europe Ltd

Slovensko, organiza¢na zlozka
Prievozska 6 821 09 Bratislava

Tel.: +421 2 32131112
Fax:+421232131111

AS Domzale Moto Center D.O.O.
Blatnica 3A 1236 Trzin
Tel. : ++ 386 1 562 22 62
Fax: ++ 386 1 562 37 05
http://www.honda-as.com

(Canary Islands)

Greens Power Products, S.L.
Poligono Industrial Congost - Av Ramon
Ciurans n°2 08530 La Garriga - Barcelona
Tel. : +34 93 860 50 25
Fax: +34 93 871 81 80

(Canary Islands)
Automocion Canarias S.A.
Carretera General del Sur, KM. 8,8 38107
Santa Cruz de Tenerife
Tel. : +34 (922) 620 617
Fax: +34 (922) 618 042

Honda Motor Europe Ltd filial Sverige
Box 31002-Langhusgatan 4 215 86 Malmo

Tel. : +46 (0)40 600 23 00
Fax : +46 (0)40 600 23 19
http://www.honda.se

http://www.honda.sk informacije@honda-as.com http://www.hondaencasa.com http://www.aucasa.com hpesinfo@honda-eu.com
e-mail: ventas@aucasa.com
e-mail: taller@aucasa.com
SWITZERLAND TURKEY UKRAINE UNITED KINGDOM
Honda Motor Europe Ltd., Slough Anadolu Motor Uretim ve Pazarlama AS Honda Ukraine LLC Honda Motor Europe Ltd

Succursale de Satigny/Genéve
Rue de la Bergére 5 1242 Satigny
Tel. : +41 (0)22 989 05 00
Fax: +41 (0)22 989 06 60

http://www.honda.ch

Esentepe mah. Anadolu cad. No:5
Kartal 34870 Istanbul
Tel.: +90 216 389 59 60
Fax:+90 216 353 31 98
http://www.anadolumotor.com.tr
antor@antor.com.tr

470 London Road
Slough - Berkshire, SL3 8QY
Tel. : +44 (0)845 200 8000
http://www.honda.co.uk

101 Volodymyrska Str. - Build. 2 Kyiv 01033
Tel. : +380 44 390 14 14
Fax : +380 44 390 14 10
http://www.honda.ua
CR@honda.ua
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“Deklaracja Zgodno$ci WE” SCHEMAT ZAWARTOSCI

“Deklaracja Zgodnosci WE” SCHEMAT
ZAWARTOSCI

Deklaracja Zgodnosci WE

1. Nizej podpisany, Hiroki Chubachi, reprezentujgcy producenta, niniejszym deklaruje, ze
urzadzenie opisane ponizej spetnia odpowiednie wymagania:
e Dyrektywy Maszynowej 2006/42/EC
o Dyrektywy o kompatybilnosci elektromagnetycznej 2004/108/EC

o Dyrektywy 2006/95/EC odnoszace;j sie do sprzetu elektrycznego przewidzianego do
stosowania w okreslonych granicach napigcia
o Dyrektywy 2011/65/EU w sprawie ograniczenia stosowania niektérych niebezpiecznych
substancji w sprzecie elektrycznym i elektronicznym

2. Opis urzadzenia
a) Okreslenie ogdine:
b) Funkcja:
c) Nazwa handlowa
*1

d) Typ
*1

Robot koszacy
Koszenie trawy
e) Numer seryjny

3. Producent przechowujgcy dokumentacje techniczng:
Honda France Manufacturing S.A.S.
Péle 45 - Rue des Chataigniers

45140 ORMES - FRANCE

4. Zastosowane normy zharmonizowane 5.

EN 60335-1:2012+AC:2014

6. Wykonano w:
7. Data:

N/D

Inne standardy i specyfikacje

ORMES , FRANCE

Hiroki Chubachi

President

Honda France Manufacturing S.A.S.

*1: patrz strona z danymi technicznymi.

Frangais. (French)

Déclaration CE de Conformité

1. Le soussigné, Hiroki Chubachi, représentant du
constructeur, déclare que la machine décrit ci-dessous
répond a toutes les dispositions applicables de

* Directive Machine 2006/42/CE

* Directive 2004/108/CE sur la compatibilité
électromagnétique

* directive 2006/95/CE relatives au matériel électrique
destiné & étre employé dans certaines limites de tension
* Directive 2011/65/UE relative a la limitation de
I'utilisation de certaines substances dangereuses dans
les éaui Py ot & o

2. Description de la machine

a) Denomination générique : Tondeuse a gazon
robotisée

b) Fonction : couper de I'herbe (tondre)

¢) Nom Commercial d) Type

€) Numéro de série

3. Constructeur et en charge des éditions de
documentation techniques

4. Référence aux normes harmonisées

5. Autres normes et spécifications

Italiano (Italian)

Dichiarazione CE di Conformita
1. Il sottoscritto, Hiroki Chubachi in rappresentanza del
costruttore, dichiara qui di seguito che la macchina sotto
descritta soddisfa tutte le disposizioni pertinenti delle:

* Direttiva macchine 2006/42/CE

* Direttiva sulla compatibilita elettromagnetica
2004/108/CE

* direttiva 2006/95/CE relative al materiale elettrico
destinato ad essere adoperato entro taluni limiti di
tensione

* Direttiva 2011/65/UE sulla restrizione dell'uso di
determinate sostanze pericolose nelle apparecchiature
elettriche ed elettroniche

2. Descrizione della macchina

a) Denominazione generica : Rasaerba

Deutsch (German)

EG-Konformitatserklarung

1. Der Unterzeichner, Hiroki Chubachi der den Hersteller
vertritt, erklart hiermit dass das hierunter genannte
Maschine allen einschlagigen Bestimmungen der
entspricht.

* Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

* Richtlinie der Elektromagnetischen Kompatibilitat
2004/108/EG

* Richtlinie 2006/95/EG betreffend elektrische
Betriebsmittel zur Verwendung innerhalb bestimmter
Spannungsgrenzen

* Richtlinie 2011/65/EU zur Beschrénkung der
Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in Elektro-
und Elek(rcnlkgeralen

2. der Maschil

)
b) Funzione : Taglio di erba

) Denominazione commerciale
e) Numero di serie

o

d) Tipo

a) Allgemeine Bezeichnung : Rasenmah Roboter
b) Funktion : Gras schneiden
¢) Handelsbezeichnung d) Typ

3. Costruttore e competente per la
della documentazione tecnica

4. Riferimento agli standard armonizzati
5. Altri standard o specifiche

e
3. Hersteller und in der Position, die technische
Dokumentation zu erstellen

4. Verweis auf harmonisierte Normen

6. Faita 6. Fatto a 5. Andere Normen oder Spezifikationen
7. Date 7. Data 6. Ort

7. Datum
Nederlands (Dutch) Dansk ( Danish) EAAnvika (Greek)

EG-verklaring van overeenstemming

1. Ondergetekende, Hiroki Chubachi, vertegenwoordiger
van de constructeur, verklaart hiermee dat het hieronder
beschreven machine voldoet aan alle toepasselijke
bepalingen van:

* Richtlijn 2006/42/EG betreffende machines

* Richtlijn 2004/108/EG betreffende elektromagnetische
overeenstemming

* Richtlijn 2006/95/EG inzake elektrisch materiaal
bestemd voor gebruik binnen bepaalde
spanningsgrenzen

* Richtlijn 2011/65/EU betreffende beperking van het
gebruik van bepaalde gevaarlijke stoffen in elektrische
en elektronische apparatuur

2. Beschrijving van de machine

a) Algemene benaming : Robotmaaier

b) Functie : gras maaien

c) Handelsbenaming

e) Serienummer

3. Fabrikant en in staat om de technische
documentatie samen te stellen

4. Refereert naar geharmoniseerde normen
5. Andere normen of specificaties

6. Plaats

7. Datum

d) Type

EF OVERENSTEMMELSEERKLARING

1. UNDERTEGNEDE, Hiroki Chubachi, SOM
REPRASENTERER PRODUCENTEN, ERKLARER
HERMED AT MASKINEN, SOM ER BESKREVET
NEDENFOR, OPFYLDER ALLE RELEVANTE
BESTEMMELSER IF@LGE:

* MASKINDIREKTIV 2006/42/EF

* EMC-DIREKTIV 2004/108/EF

* direktiv 2006/95/EF lovgivning om elektrisk materiel
bestemt til anvendelse inden for visse
speendingsgraenser

* direktiv 2011/65/EU om begraensning af anvendelsen
af visse farlige stoffer i elektrisk og elektronisk udstyr
2. BESKRIVELSE AF PRODUKTET

a) FALLESBETEGNELSE : Robotplaeneklipper

b) ANVENDELSE : Graesklipning
c) HANDELSBETEGNELSE

e) SERIENUMMER

3. PRODUCENT OG | STAND TIL AT UDARBEJDE
DEN TEKNISKE DOKUMENTATION

4. REFERENCE TIL HARMONISEREDE
STANDARDER

5. ANDRE STANDARDER ELLER SPEFIFIKATIONER
6. STED

7. DATO

d) TYPE

EK-AfAwon ouppopewong
1. O kaTw8! uToyeypappévog, Hiroki Chubachi,
EKTIPOCWTTOVTAG TOV KATAOKEUAOTH, SnAtvw 6T TO
TIAPAKATW TTEPIYPAPOHEVO OXNHA TTANPOI OAES TIG
OXETIKEG TIPOBIAYPAPES TOU:
* OBnyia 2006/42/EK yia unxavég

Oérwiu 2004/108/EK Yia TNV NAEKTPOHAYVATIKA
oupBar
* Oénvmg ZDDSIQSIEK AVOAPEPOPEVWV OTO
NAEKTPOAOYIKG UAIKO TTOU TIPOOPIZETaI VO XPNOILOTIOINOE
EVTOG OPIOHEVWY 0PIV TACEWS
* Odnyia 2011/65/EE yia Tov TTepIOpIoud TG XProng
OPICPEVWV ETTIKIVOUVWY OUCIDV OF NAEKTPIKO Kal
NAEKTPOVIKS EEOTTAIOHG
2. Tlepiypagii pnxaviuaTog
a) Mevikr} ovopaaoia : AUTOPATO XAOOKOTITIKG
b) Aerroupyia : yia K6y ypacidiol
c) Eptropikn ovopaocia d) Tomog
) ApIBpoG oeIpag Trapaywyng
3. KataokeuaoTrg Kal va eival o€ B£0n va KaTtapTioe!
TOV TEXVIKO PAKEAD
4. Avagop@ G€ evappovIoUEVA TIPOTUTT
5. Aoitrét TTpoTUTIA 1) TIPOBIAYPAPES
6. H Sokiun éyive
7. Huepounvia

Svenska ( Swedish )
EG-forsakran om 6verensstémmelse
1. Undertecknad, Hiroki Chubachi, representant for
tillverkaren, deklarerar harmed att maskinen beskriven
nedan fullfdljer alla relevanta bestammelser enl:
* Direktiv 2006/42/EG géllande maskiner
* Direktiv 2004/108/EG gallande elektromagnetisk
kompatibilitet
* dlreklw 2006/95/EG om elektrisk ulruslnlng avsedd for
inom vissa spannir

* direktiv 2011/65/EU om begransning av anvandning av
vissa farliga amnen i elektrisk och elektronisk utrustning
2. Maskinbeskrivning
a) Allmén benamning : Robotgrésklippare
b) Funktion : grasklippning
¢) Och varunamn d) Typ

)

e) Serienummer

3. Tillverkare och ska kunna sammanstélla teknisk
dokumentationen.

4. referens till Sverensstimmande standarder

5. Andra standarder eller specifikationer

6. Utfardat vid

7. Datum

Espaiiol (Spanish)
Declaracion de Conformidad CE
1. El firmante, Hiroki Chubachi, en 1 del

Romana (Romanian)
CE -Declaratie de Conformitate
1.

fabricante, adjunto declara que la maquina abajo

descrita, cumple las clausulas relevantes de:

* Directiva 2006/42/CE de maquinaria

* Directiva 2004/108/CE de compatibilidad

electromagnética

* Directiva 2006/95/CE sobre el material eléctrico
a utilizarse con limites de

tension

* Directiva 2011/65/UE sobre restricciones a la
utilizacién de determinadas sustancias peligrosas en
aparatos eléctricos y electronicos

2. Descripcion de la maquina

a) Denominacion genérica : Robot cortacésped

b) Funcién : Cortar el césped
c¢) Denominacién comercial
e) Numero de serie

d) Tipo

Hiroki Chubachi, reprezentand
producatorul, declar prin prezenta faptul ca echipamentul
descris mai jos indeplineste toate conditile necesare din:
* Directiva 2006/42/CE privind echipamentul

* Directiva 2004/108/CE privind compatibilitatea
electromagnetica

* Directivei 2006/95/CE cu privire la echipamentele
electrice destinate utilizarii in cadrul unor anumite limite
de tensiune

* Directiva 2011/65/UE privind restrictiile de utilizare a
anumitor substante periculoase in echipamentele
electrice si electronice

2. Descrierea echipamentului

a) Denumire generica : Masina de tuns robotizata

b) Domeniu de utilizare : tunderea ierbii

¢) Denumire comerciala  d) Tip

e) Serie produs

3. Fabricante que puede compilar el
técnico

4. Referencia de los estandar harmonizados
5. Otros estandar o especificaciones

6. Realizado en

7. Fecha

si abilitat sa realizeze documentatie
tehnlca

4. Referinta la standardele armonizate

5. Alte standarde sau norme

6. Emisa la

7. Data
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Portugués ( Portuguese )
Declaracao CE de Conformidade
1. O abaixo assinado, Hiroki Chubachi, representante do
fabricante, Declara que a maquina abaixo descrito
cumpre todas as estipulagdes relevantes da:
* Directiva 2006/42/CE de maquina
* Directiva 2004/108/CE de compatibilidade
electromagnética
* Directiva 2006/95/CE no dominio do material eléctrico
destinado a ser utilizado dentro de certos limites de
tensdo

* Directiva 2011/65/UE relanva a restrigao do uso de
determinadas em
eléctricos e electrénicos
2. Descrigdo da maquina
a) Denominagao genérica : Robot corta relva
b) Fungao : corte de relva
c) Marca d) Tipo
e) Numero de série
3. Fabricante com capacidade para compilar
documentag&o técnica

Polski ( Polish )

Deklaracja Zgodnosci WE

1. Nizej podpisany Hiroki Chubachi, reprezentujacy
producen'a niniejszym deklaruje , Ze urzadzenie
opisane ponizej spetnia wszelkie wiasciwe
postanowienia:

* Dyrektywy maszynowej 2006/42NVE

‘Suomi / Suomen kieli (Finnish)
EY-VAATIMUSTENMUKAISUUSVAKUUTUS

1. Allekirjoittanut valmistajan edustaja Hiroki Chubachi
vakuuttaa taten, etté alla mainittu kone/tuote tayttaa
kaikki seuraavia maarayksia:

* Konedirektiivi 2006/42/EY

* Direktiivi 2004/108/EY sahkémagneettinen

* Dyrektywy K
2004/108/WE
* Dyrektywy 2006/95/WE odnoszacej sig do sprzetu
elektrycznego przewidzianego do stosowania w
okreslonych granicach napigcia
* Dyrektywy 2011/65/UE w sprawie ograniczenia
stosowania
niektérych niebezpiecznych substancji w sprzecie
elektrycznym i elektronicznym
2. Opis urzadzenia:
a) Nazwa ogolna: Robot koszacy
b) Funkcja: $cinanie trawy
c) Nazwa handlowa d) Typ

e) Numer seryjny

* dlrekluvn 2006/95/EY tietylla JanmtealueeHa toimivia
koskevan j nén

lahentamisesta

dlrekluvl 2011/65/EU nenyjen vaaralllslen a\nelden
kayton sahko- ja elektror

2. TUOTTEEN KUVAUS

) Yleisarvomaara : Robottiruohonleikkuri

) Toiminto : ruohon leikkaus

c) KAUPALLINEN NIMI d) TYYPPI
)

oo

e) SARJANUMERO

3. Valmistaja ja teknisten dokumenttien laatia
4. VIITTAUS YHTEISIIN STANDARDEIHIN

5. MUU STANDARDI TAI TEKNISET TIEDOT

4. Referéncia a normas harmonizadas 3 Producent oraz osoba upowazniona do 6. TEHTY
5. Outras normas ou especificacdes ia dokumentacji 7. PAIVAMAARA
6. Feito em 4 Zastosowane normy zharmonizowane
7. Data 5. Pozostate normy lub specyfikacje
6. Miejsce
7. Data
Magyar ( Hungarian ) Cestina (Czech) Latviesu (Latvian)

EK-megfeleléségi nyilatkozata
1. Alulirott Hiroki Chubachi, mint a gyart6 képviselje
nyilatkozom, hogy az altalunk gyartott gép megfelel az
0Osszes, alabb felsorolt direktivanak:
* 2006/42/EK Direktivanak berendezésekre
*2004/108/EK Direktivanak elektromagneses
megle\elﬁségre

|ranye|v ZODS/QS/EK a meghatarozott

belili

berendezesekre

* Tanacs 2011/65/EU egyes veszélyes anyagok
elektromos és elektronikus berendezésekben valo
alkalmazasanak korlatozasarol

a) Altaldnos megnevezés : Robotflinyird
b) Funkcio : fii levagasa
c) Kereskedelmi nevét d) Tipus
e) Sorozatszam
3. Gyarté és keépes dsszedllitani a miszaki
dokumentaciot.

4. Hivatkozassal a szabvanyokra
5. Mas eléirasok, megjegyzések
6. Keltezés helye
7. Keltezés ideje

ES — Prohlageni o shodé
1. Zastupce vyrobce, Hiroki Chubachi svym podpisem
potvrzuje, Ze stroj popsany nize spliiuje

EK atbilstibas deklaracija
1. Zemak mlnetals Hiroki Chubachl ka razotaja parstavis
ar o ka zemak masina, atbilst

pfislusnych opatfeni:
* Smérnice 2006/42/ES pro strojni zafizeni

* Smérnice 2004/108/ES stanovujici technické
pozadavky na vyrobky z hlediska i

visam zemak noradito direktivu sada[am

* Direktiva 2006/42/EK par ma:

* Direktiva 2004/108/EK attieciba uz elektromagnétisko
i ibu

kompatibility

* Rady 2006/95/ES tykajicich se elektrickych zafizeni
ur€enych pro pouzivani v uréitych mezich napéti

* Rady 2011/65/EU o omezeni pouzivani nékterych
nebezpecnych latek v elektrickych a elektronickych
zafizenich

2. Popis zafizeni

a) Vieobecné oznaceni : Roboticka sekacka

b) Funkce : Sekani travy

c) Obchodni nazev d) Typ

e) Vyrobni ¢islo

3. Vyrobce a osoba povéfena kompletaci technické
dokumentace

4. Odkazy na harmonizované normy

5. Ostatni pouzité normy a specifikace

6. Podepsano v

7. Datum

* Direkfivu 2006/95/EK uz elektroiekartam, kas
paredzé'as lietosanai noteiktas sprieguma robezas
Dlrektlva 2011/65/ES par dazu bls(amu vielu
ierobezosanu as un elektroniskas

iekartas

2. lekartas apraksts

a) Visparéjais nosukums : Robotizétie zales plavaji
b) Funkcija : zales pjausana

) Komercnosaukums d) Tips
€) Sérijas numurs

3. Razotajs, kas spéj sastadit tehnisko
dokumentaciju

4. Atsauce uz saskanotajiem standartiem
5. Citi noteiktie standarti vai specifikacijas
6. Vieta

7. Datums

Slovencina (Slovak)

ES vyhlasenie o zhode

1. Dolupodpisany pan Hiroki Chubachi zas(upujuc\
vyrobcu tymto vyhlasuje, Ze uvedeny strojové je v zhode
s nasledovnymi smernicami:

* Smernica 2006/42/ES (Strojné zariadenia)

* Smernica 2004/108/ES (Elektromagneticka
kompatibilita)

Eesti (Estonian)

EU vastavusdeklaratsioon

1. Allakirjutanu, Hiroki Chubachi, kinnitab tootja volitatud
esindajana, et allpool kirjeldatud masina vastab kaikidele
alljargnevate direktiivide satetele:

* Masinate direktiiv 2006/42/EU

* Elektromagnetilise tihilduvuse direktiiv 2004/108/EU

* d\rekluvlga 2006/95/EU (eatavates pingevahemikes

* Rady 2006/95/ES tykajlcich sa
uréeného na pouzivanie v ramci uréitych limitov napétia
* Rady 2011/65/EU o obmedzem pouzlvanla urc\(ych

trického

tat
* direktiiv 2011/65/EL teatavate ohtlike ainete
kasutamise piiramise kohta elektri- ja

nebezpeénych latok v
zariadeniach

2. Popis stroja

a) Druhové oznacenie : Roboticka kosacka
b) Funkcia : Kosenie travy

c) Obchodny nazov d) Typ

e) Vyrobné ¢&islo

3. Vyrobca a schopny zostavit technick(
dokumentéciu

4 :

5: Dalsie Standardy alebo Specifikacie
6. Miesto
7. Datum

elektroor
2. Seadmete kirjeldus

a) Uldnimetus : Robotniiduk

b) Funktsiooon : muru niitmine

¢) Kaubanduslik nimetus d) Talp
e) Seerianumber

3. Tootja, kes on padev taitma tehnilist
dokumentatsiooni

4. Viide Uhtlustatud standarditele

5. Muud standardid ja spetsifikatsioonid

6. Koht

7. Kuupéev

Slovensgéina (Slovenian)

ES izjava o skladnosti

1. Spodaj podpisani, Hiroki Chubachi, ki predstavijam
proizvajalca, izjavljam da spodaj opisana stroj ustreza
vsem navedenim direktivam:

* Direktiva 2006/42/ES o strojih

* Direktiva2004/108/ES o elektromagnetni zdruZljivosti
* Direktive 2006/95/ES v zvezi z elektrino opremo,
konstruirano za uporabo znotraj dologenih napetostnih
* Direktiva 2011/65/EU o omejevanju uporabe nekaterih
nevarnih snovi v elektriéni in elektronski opremi

2. Opis naprave

a) Vrsta stroja : Robotska kosilnica

b) Funkcija : koSenje trave

¢) Trgovski naziv

d) Tip

e) Serijska stevilka

3. Proizvajalec ki lahko predloZi tehniéno
dokumentacijo

4. Upostevani harmonizirani standardi

5. Ostali standardi ali specifikacij

6. Kraj

7. Datum

Lietuviy kalba (Lithuanian)
EB atitikties deklaracija
1. Zemiau pasirases, p. Hiroki Chubachi

Bwnrapcku (Bulgarian)
EO pexnapauvsi 3a cboTBeTCTBUE

gamintoja, deklaruoja, kad Zemiau aprayta masina
atitinka visas idvardinty direktyvy nuostatas:

* Mechanizmy direktyva 2006/42/EB

* Elektromagnetinio suderinamumo direktyva
2004/108/EB

1 ce Hiroki Chubachi,
c

Norsk (Norwegian)

EF- Samsvarserkleering

1. Undertegnede, Hiroki Chubachi representerer

og herved erklaerer at maskineri beskrevet

[AeKnapupam, Ye MalMHUTE, oNncaHy No-aony,
OTIOBAPST Ha BCUUKM CHOTBETHIA PA3NOPeadH Ha:

* MnpexTnBa2006/42/EO OTHOCHO MaLLNHUTE

* AvpexTuea 2004/108/EO oTHOCHO enekTpoMarHuTHaTa

* direktyva 200 /EB susijusiy su

gamlma\s skirtais naudoti tam tikrose |tampos nbose
* direktyva 2011/65/ES dél tam tikry

* AvpekTuea 2006/95/EO BbB Bpb3Ka C ENEKTPUYECKOTO

03a NpY HAKON

naudojimo elektros ir elektroningje jrangoje
2. Prietaiso aprasymas

a) Bendras pavadinimas : Robotai vejapjoves
b) Funkcija : Zolés pjovimas
c) Komercinis pavadinimas d) Tipas
e) Serijos numeris
3. Gamintojas ir galintis sudaryti techning
dokumentacijg

orp: Ha
* AvpekTuea 2011/65/EC roauHa OTHOCHO
orpaHuyeHneTo 3a ynotpebata Ha onpeaeneHn onacHu
BELLECTBA B €NEKTPUYECKOTO U €NEKTPOHHOTO
obopynsare

2. Onvcanve Ha MalmHuTe

a) OBLLO HaNMeHoBaHMe : kocauka-poboT

b) GyHKLMS : KOCEHE Ha TpeBa

nedenfor innfrir relevant informasjon fra falgende
forskrifter.
* Maskindirektivet 2006/42/EF
* Direktiv EMC: 2004/108/EF Elektromagnetisk
kompablitet
* Direktiv 2006/95/EF relatert til eletrisk utstyr laget for
bruk innenfor visse spenningsgrenser.
* Direktiv 2011/65/EU om restriksjoner av bruk av visse
farlige matrialer i eletrisk og eletronisk utstyr.
2. Beskrivelse av produkt
) Felles benevnelse : Robot gressklipper
) Funksjon : Klippe gress
¢) Handelsnavn d) Type
e) Serienummer
3. Produsent og i stand til & utarbeide den tekniske

oo

4. Nuorodos j suderintus standartus ¢) TbproBCko HaumeHoBaHue d) Tun dokumentasjonen
5. Kiti standartai ir specifikacija e) CepueH Homep . Referanse il
6. Vieta 3. MPOM3BOAVITEN 1 OTTOBOPHUK 33 CLCTABSIHE Ha 5. @vrige standarder eller spesifikasjoner
7. Data TexXHU4ecka AoKyMeHTaLmus . Sted
4. CbOTBETCTBME C XapMOHWU3UpaHN CTaHAapT! 7. Dato
5. [pyrv cTaHaapT unu cneundukaummn
6. MsicTo Ha uaroTesHe
7. [laTa Ha uaroTesHe
Tiirk (Turkish) Islenska(lcelandic) Hrvatski(Croatian)

AT Uygunluk Beyani
1. Asagida imzasi bulunan Hiroki Chubachi, treticinin
adina, bu yaziyla birlikte asagidaki makine le ilgili tim
hikimlllklerin yerine getirildigini beyan etmektedir:
*Makina Emniyet Yonetmeligi 2006/42/AT
* Elektromanyetik Uyumluluk Yénetmeligi 2004/108/AT
* 2006/95/AT belirli voltaj araliklarinda kullaniimak tizere
dizayn edilmis ekipmanlar hakkindaki yonetmelik
*2011/65/AB elektrikli ve elektronik ekipmanlarda bazi
tehlikeli in kullaniminin iligkin
yénetmelik
2. Makinanin tarifi

a) Kapsamli adlandirma : Robotik gim bigme makinasi
b) Islevi : Cimlerin kesilmesi
c) Ticari adi d) Tipi
e) Seri numarasi
3. Teknik dosyay! hazirlamakla yetkili olan
Toplulukta yerlesik imalatci
4. Uyumlastinimis standartlara atif
5. Diger standartlar veya spesifikasyonlar
6. Beyanin yeri :
7. Beyanin tarihi :

EB-Samraemisyfirlysing

1. Undirritadur, Mr Hiroki Chubachi, fyrir hond
framleidandans, lysir hér med yfir pvi aé vélin sem lyst er
hér ad nedan samraemist llum gildandi akvaedum
tilskipunar:

*Leidbeiningar fyrir vélbtinad 2006/42/EB

*Leidbeiningar fyrir rafsegulsvié 2004/108/EB

*Tilskipun 2006/95/EB vardandi rafknuin taeki sem notast
innan tiltekins volta ramma og

* Tilskipun 2011/65/EU vardandi leiébeiningar um notkun
4 heettulegum efnum i raf og rafeinda bunadi

2. Lysing & vélbunadi

a) Flokkur : Sjalfstyro slattuvel

b) Virkni : Gras slegid

c) Nafn d) Tegund

e) Serial numer

3. Framleidandi og faer um ad taka saman

taekniskjolin

4. Tilvisun um heildar stadal

5. Adrir stadlar eda sérstodur

6. Gert hja

7. Dagsetning

EK Izjava o sukladnosti

1. Potpisani, Hiroki Chubachi, u ime proizvoda¢, ovime
izjavljuje da strojevi navedeni u nastavku ispunjavaju sve
vazece odredbe:

* Propisa za strojeve 2006/42/EK

* Propisa o elektromagnetskoj kompatibilnosti
2004/108/EK

* Direktiva 2006/95/EK se odnosi na elektricnu opremu
predvidjenu za koristenje unutar odredjenih naponskih

gral

Dlrekllva 2011/65/EU o ograniéenju odredjenih opasnih
supstanci u elektricnoj i elektronskoj opremi.

2. Opis strojeva

a) Opéa vrijednost : Robot kosilica za travu

b) Funkcionalnost : rezanje trave

c) Komercijalni naziv d) Tip

e) Serijeski broj

3. Proizvodac i osoba za sastavljanje tehnicke
dokumentacije

4. Reference na uskladene norme

5. Ostale norme i specifikacije

6.U

7: Datum

Y31vaodaol




ALFABETYCZNY WYKAZ MENU LCD

Nazwa menu Krok Strona
A Alarm System settings — Security Str.50
Auto mode Garden setup — Auto mode Str.30
BG color System settings — Display/Sound Str.48
C Check signal Diagnostics Str.42
Contrast System settings — Display/Sound Str.48
Create a PIN System settings — Security Str.50
D Date and time System settings Str.49
Docking direction Garden setup — Garden layout Str.39
E Edge cutting Garden setup — Auto mode — Advanced setting Str.34
F Factory reset System settings Str.51
Fault history History Str.47
G Garden layout Garden setup Str.39
Help System settings Str.51
History History Str.45
Home Garden setup — Homing setup Str.41
Homing setup Garden setup — Homing setup Str.40
K Keypad System settings — Display/Sound Str.49
Language System settings Str.48
M Manual mode Garden setup — Manual mode Str.37
Mowing pattern Garden setup — Manual mode Str.37
Mowing start points Garden setup — Auto mode — Mowing start point Str.32
Mowing start Points Work timer Str.27
Narrow passage Garden setup — Auto mode — Advanced setting Str.36
O Operating time History — Operating history Str.45
Operation history History Str.45
Passage width Garden setup — Homing setup Str.40
Quiet timer Work timer Str.29
S Seasonal timer Work timer Str.28
Security System settings Str.50
Setup wizard Setup wizard Str.14
Sound System settings Str.48
Spiral cutting Garden setup — Auto mode — Advanced setting Str.35
Spiral cutting Garden setup — Manual mode Str.37
T Test start points Diagnostics — Test start points Str.43
W Wire length Garden setup — Garden layout — Wire length... Str.39
Wire overlap Garden setup — Auto mode — Advanced setting Str.33
Work history History — Operating history Str.46
Work timer Work timer Str.26
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LISTA KONTROLNA DILERA

Ponizsze informacje wpisuje diler po zakohczeniu instalacji robota.

@Podstawowe informacje (m strony 15, 50)

PIN (Personal Identification Number):

Jezyk : English / Deutsch / Frangais / Italiano / Nederlands / Svenska / Norsk / Espafiol / Polski / Dansk /
Suomalainen / Cesétina / Portugués

@ Informacje Kreatora Instalacji (m strona 16)

Ponizsze informacje zwigzane sg z podstawowymi ustawieniami Kreatora Instalaciji.

IUktad ogrodu (m strona 16)

Kierunek: Zgodnie ze wskazéwkami / Przeciwnie do wskazéwek Dtugosc¢ przewodu:

Pow. ogrodu: m? Waskie przejscie: cm

IPunkt startu koszenia (m strona 18)

Punkty startu Kierunek Od stacji do punktu startu Udziat procentowy obszaru
Punkt 1 CW/ACW m %
Punkt 2 CW /ACW m %
Punkt 3 CW/ACW m %
Punkt 4 CW/ACW m %
Punkt 5 CW /ACW m %

IZegar pracy (m strona 21)

Dzien tygodnia Zegar 1 Zegar 2 Punkt startu
Poniedziatek - R 1/2/3/4175
Wtorek - - 1/2/3/415
Sroda - - 1/2/13/4/5
Czwartek R - 1/2/3/4175
Piatek R R T 1/2/3/41/5
Sobota - i - i 1/2/3/41/5
Niedziela R T 1/2/3/4/5

Zegar sezonowy:

Region: Pétnoc Europy/ Pétnocno Srodkowy / Potudniowo Srodkowy / Potudnie Europy

Udziat % : JAN: % FEB: % MAR: % APR:
MAY': % JUN: % JUL : % AUG:
SEP: % OCT: % NOV: % DEC:
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@ Pozostale informacje

Whpisz ponizsze informacje jesli konfigurujesz je ustawieniami Menu.

linformacje ustawien uktadu ogrodu (m strony 32, 36, 39, 40)

Szerokosci przejazdéw:

Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] = [1.Tryb Auto] = [1.Punkty startu koszenia]
[1.Punkt 1] to [5.Punkt 5]

Punkt1: - - Punkt2:___ -_ Punkt 3:_ -
Punkt 4. - Punkt 5 -_

Waski przejazd:

(=), Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] = [1.Tryb Auto]+ [3.Ustawienia
zaawansowane] [4.Waski przejazd]

1:Kierunek: CW /ACW Od: ___m Do:_____m
2:Kierunek: CW / ACW Od:__m Do:____m
3:Kierunek: CW / ACW Od:__m Do:___m
4:Kierunek: CW / ACW Od:___m Do:____m

Przewéd skrétu do bazy:

Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] = [3.Ukt{ad ogrodu] = [2.Dt. przewodu...]
Tak / Nie

Szerokos¢ przejazdu (Stacja dokujaca):
Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] =» [4.Ustawienia bazy] = [1.Szer. przejazdu]
Wartos¢:
IPrzydatne informacje (m strony 29, 34, 35)
Ekran gtéwny = [1.Zegar pracy] = [4.Zegar dyskretny]
Zegar dyskretny: ON / OFF

Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] = [1.Tryb Auto] > [3.Ustawienia zaawansowane]

Koszenie krawedzi: ON / OFF
Koszenie spiralne: ON / OFF

IUstawienia systemu (Stacja dokowania) (T strona 39)

Ekran gtéwny = [2.Ustawienia ogrodu] =» [3.Ukfad ogrodu] = [1.Kierunek dokowania]
Kierunek wjezdzania do stacji: CW (zgodnie ze wskazowkami)/ ACW(przeciwnie do wskazdwek)

Dane kontaktowe do dilera:
Nazwa / adres Dilera:

Tel:

Mail:
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PORADNIK

QUICK GUIDE

®Wskazoéwki techniczne

@ Podstawy r _ *
Tryb koszenia
C : ) . d . . . Mozesz wybrac spomiedzy 2 trybow pracy (“Ustawienia Menu”).
Wigczanie / wytgczanie Zatrzymanie robota Regulacja wysokosci koszenia y pomigazy ~1ry pracy ( )
(m strona 11, 53) (m strona 10) (m strona 56) ® Tryb Auto (m strona 30)
: Robot kosi automatycznie zgodnie z wprowadzonym zegarem i ustawieniami ogrodu.
Zmniejszanie /\\Zwiekszanie
® Tryb reczny (m strona 37)
Kos w dowolnym czasie bez ustawien zegara pracy.
\. J
a 3\
Czyszczenie robota (m strona 63) UWAGA:
Oczys¢ kosiarke z brudu i trawy za pomocg - Nie czy$¢ robota
szczotki i szmatki. rozpuszczalnikami, myjkami
¥ ——— wysokocisnieniowymi, wezami
7Y Usun brud i $cinki trawy z nastepujacych miejsc: ogrodowymi, itp.
Wysokos$¢ ostrzy
r . e _‘.-.
Qdeslanie do stacji Pozycja | Przyblizona wys. ostrz i k @
(mstrona 11) yel Yy wys. y Gorai Panel sterowania —
- 1 20 mm boki Przednie kotka (rolki)
2 30 mm
3 40 mm
4 50 mm Tarcza tngca i ostrza
5 60 mm H'
|@— Tylne kotka (napedowe)
\. J
Gniazdo tadowania
. J
© Q
o/ g T ®
\‘J/
& / -
/ / 65 mm or
/ / less P( (L
- N
r ] ] ) i i , N\ . T " \ )
Konfigurowanie trybu pracy, zegara oraz Przygotowanie trawnika do koszenia. Wcisnij status pracy “Pauza” aby$ mogt Regularna kontrola robota Wiasci h ,
innych ustawien. rozpoczgc¢ prace w zgdanym czasie. koszgcego. asclwe przechowywanie.
J J \\ J \ J U J
. Ustawienia pracy dla ogrodu (. Sprawdzenie ogrodu (@ strona 52) ) (. Regulacja wysokosci ostrzy ) ( . Sprawdzenie statusu “standby” (m ) [ . Czyszczenie i wymiana ostrzy A
- Ustawienie punktu startu koszenia (m strona 27) » Usuniecie przedmiotéw obcych / przeszkod (m strona 56) strona 53) (m strona 68)
- Ustawienie waskich przejazdow (m strona 32) 7 obszaru koszenia « Sprawdzenie stanu “Pauza’ + Sprawdzenie potgczen stacji « Oczyszczanie robota koszgcego
- Ustawienia sciezki koszenia (m strona 37) (a strona 52) (m strona 53) dokujgcej (m strona 65) (m strona 63)
 Ustawienia zegara (m strona 26) » Sprawdzenie potgczen stacji « Stan ostrzy (m strona 66) * Oczyszczanie stacji dokujacej
» Uzyteczne ustawienia (m strona 28, 29, 37) dokujgcej (m strona 52) » Sprawdzenie (M strona 62, 64) (M strona 65)
* Kontrola pracy (m strona 42) * Odtgczanie transformatora i kabli
* Kreator instalacji (@ strona 14) zasilajgcych (m strona 52)
\ J \ J \\ J \\ y, J
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